2 Anleitung

2.1 Produktiibersicht

Die Abbildungen dienen nur als Referenz. Einzelheiten entnehmen Sie bitte dem tatsachlichen
Produkt.
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STOPP-Taste
Sicherheitsschlissel
Regensensor
Vision-Modul/LiDAR-Modul
Zusatzbeleuchtung
StoRfanger
Bedienelemente
Seiten-LED
Hinterrad

. Omni-Rad
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Komponente

Beschreibung

Gedrlckt halten, um den Roboter ein- und auszuschalten

Zweimal dricken, um nur den Roboter nach einem Notstopp zu entsperren

Dricken, um im Notfall anzuhalten

Zweimal dricken, um die Mahscheibe zum Reinigen vollstandig abzusenken

® Nacheinander driicken, um weiterzuarbeiten

y
® Halten Sie %=ma 5 s gedrickt und dricken Sie dann , um DropMow zu
aktivieren. Siehe 4.1DropMow flr weitere Informationen.

Nacheinander driicken, um den Roboter an die Ladestation zurlickzusenden

Zeigt den Akkustand des Roboters an




Ansicht von unten

12

n

12.
13.
14.
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Kantenschnittscheibe
Hauptschnittscheibe
Schneidmesser
Abnehmbarer Akku
Infrarot-Empfanger
Ladepad

Handgriff




Ladestation

(1
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1. LED-Anzeige
2. Ladekontakt
3. Infrarotsender
2.2 LED-Codes
Roboter
Anzeige Farbe Beschreibung
Leuchtet rot ® Der Roboter funktioniert ordnungsgemas.
e (OTA-Update lauft.
Pulsiert rot
e [Der Roboter wird aufgeladen.
e STOPP-Taste ist aktiviert.
Seiten-LED e Akkuschwach.

Blinkt langsam ® [Der Roboter steckt fest.

rot e Sicherheitsschlissel nicht ordnungsgeman
eingesetzt.

e [Der Roboter wurde angehoben, gekippt oder
umgedreht.




® Roboterfehlfunktion.
Blinkt schnell rot
® Roboter-Update fehlgeschlagen.

® [Der Roboter ist ausgeschaltet.
e Der Roboter istim Ruhemodus.
Aus e Das Seitenlicht wurde in der App ausgeschaltet.

® [Der Roboter befindet sich im manuellen
Steuerungsmodus, ist aber momentan inaktiv.

Ladestation

Anzeige Farbe Beschreibung

Blinkt grin Der Roboter ist in der Ladestation angedockt.

Leuchtet grin Der Roboter befindet sich nicht in der Ladestation.
LED

Leuchtet rot Die Ladestation hat eine Fehlfunktion.

Aus Kein Strom.

2.3 Symbole auf dem Produkt

Bitte prifen Sie die auf dem Produkt befindlichen Symbole und machen Sie sich mit deren
Bedeutung vertraut:

L |:| - Verwenden Sie das abnehmbare Netzteil

TS-AD81-2703002  TS-AQ081-2703002/ADS-81EJ-27-5.
ADS-81EJ-27-5

c € Das Produkt entspricht den geltenden EU-Richtlinien.

Hergestelltin . ¢ brodukt wurde in China hergestellt.

China
Dieses Produkt darf nicht Gber den Hausmdull entsorgt werden. Achten
E Sie darauf, dass das Produkt in Ubereinstimmung mit den ortlichen
— gesetzlichen Vorschriften recycelt wird.



Dieses Produkt kann recycelt werden.

Halten Sie die Verpackung dieses Produkts trocken.

Decken Sie die Verpackung dieses Produktes NICHT ab.

= ) 8

Drehen Sie die Verpackung dieses Produkts NICHT um.

Dieses Produkt ist zerbrechlich.

Treten Sie NICHT auf dieses Produkt oder seine Verpackung.

Gerat der Klasse lll.

© O re u

Ropatiouch oatng blade. . WARNUNG - Beruhren Sie nicht die rotierende Mahscheibe.

WARNUNG - Lesen Sie vor dem Betrieb des Gerats die
Bedienungsanleitung.

BB

WARNUNG - Halten Sie wahrend des Betriebs einen Sicherheitsabstand
zur Maschine ein.

P>

[ ]
[
==

B>

WARNUNG - Entfernen Sie die Sperrvorrichtung, bevor Sie an der
Maschine arbeiten oder sie anheben.

I

A

WARNUNG - Fahren Sie nicht auf der Maschine mit.

b >



3 Erste Schritte

3.1 Installieren des Vision-Moduls

1. Nehmen Sie die Abdeckung ab.
2. Befestigen Sie das Vision-Modul, indem Sie die entsprechenden Kabel anschlieBen.
3. Ziehen Sie die Schrauben fest.

4. Ziehen Sie den Aufkleber vom Vision-Modul ab.

=3

3.2 Ladestation installieren

Standort der Ladestation wahlen

Die Ladestation ist der Ort, an dem Ihr Roboter andockt und aufgeladen wird. Um einen
reibungslosen Betrieb zu gewahrleisten, stellen Sie sicher, dass der Installationsbereich die
folgenden Bedingungen erfullt:

e Ebene Oberflache: Der Bereich sollte frei von gréBeren Unebenheiten, Steigungen oder
Steinen sein.

e Stromquelle in der Nahe: Fir den Betrieb der Ladestation wird eine zugangliche
Steckdose bendtigt.

-10 -



e Freie Umgebung: Es diirfen sich keine Hindernisse (wie Bdume oder Hauser) im Abstand
von 15 m links, rechts und vor der Ladestation befinden.

o Gut beleuchtet: Eine gute Beleuchtung hilft dem Roboter beim Navigieren.

e Nahe am Rasenrand: Installieren Sie die Ladestation flr eine genaue Positionierung in der
Nahe des Rasenrandes. Wenn Sie mehr als einen Rasen haben, wird flir eine optimale
Leistung empfohlen, die Ladestation dazwischen zu platzieren.

Ladestation montieren

1. Bringen Sie den Regenschutz an.

2. Verwenden Sie die mitgelieferten vier Pflocke, um die Ladestation am ausgewahlten
Standort zu befestigen. Stellen Sie sicher, dass die Ladestation zum Rasen ausgerichtet ist.

HINWEIS

Wenn die Ladestation auf einer Betonflache installiert wird, befestigen Sie sie bitte
mit Spreizdiibeln (nicht im Lieferumfang enthalten).

-1-
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SchlieBen Sie das Kabel der Ladestation an das Netzteil der Ladestation an.

Stecken Sie das Netzteil der Ladestation in die Steckdose. Sichern Sie das Kabel mit den
mitgelieferten Kabelpfldcke.

Docken Sie den Roboter an die Ladestation an, um den Ladevorgang zu starten. Die Seiten-
LED leuchtet rot, wenn der Roboter ordnungsgemaB angedockt ist.

-~
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@ HINWEIS
Laden Sie den Roboter fur Erstgebrauch auf, um ihn zu aktivieren.

-13 -



3.3 Mammotion-App herunterladen

Scannen Sie den untenstehenden QR-Code, um die App aus Google Play oder dem App Store
herunterzuladen, oder suchen Sie in einem der Stores nach ,Mammotion”.

Nachdem Sie die App installiert haben, registrieren Sie sich und melden Sie sich an. Wahrend
der Nutzung kann die App Sie ggf. nach Bluetooth, Standort und lokalem Netzwerkzugang
fragen. Fir optimale Leistung empfehlen wir, die oben genannten Berechtigungen zu erteilen.
Fiir weitere Informationen lesen Sie bitte unsere Datenschutzvereinbarung (navigieren Sie in
der App zu Ich > Uber Mammotion > Datenschutzvereinbarung).

Wenn Sie sich mit einem Drittanbieterkonto anmelden mdochten, tippen Sie im Anmeldement

~ ’,
auf ~ oder ', um fortzufahren.

Markenzeichen-Hinweis

@ Das Symbol ,,3” ist ein Markenzeichen von Google LLC. Das Symbol & ist ein
Markenzeichen von Apple Inc. Alle in diesem Handbuch genannten Markenzeichen
sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.

-14 -



3.4 Roboter einrichten

HINWEIS

® Halten Sie einen Abstand von 3 m oder weniger zwischen Ihrem Telefon und dem

@ Roboter ein.

e Wenn Sie 4G-Mobilfunkdaten verwenden, konnen Sie die WLAN-Einrichtung
Uberspringen. Fir eine optimale Leistung wird jedoch eine Verbindung mit dem
WLAN empfohlen.

1. Tippen Sie auf +, um Ihren Roboter hinzuzufigen.

2. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um lhren Roboter zu verknipfen und
eine Verbindung zu Ihrem WLAN herzustellen.

3. Folgen Sie den Hinweisen auf dem Bildschirm, um die integrierte SIM-Karte zu aktivieren.

)

Add

—

Wenn Sie die SIM-Karte beim Verknlpfen des Roboters nicht aktiviert haben, kdnnen Sie dies
durch Antippen der Statusleiste auf der Startseite nachholen:

1. Tippen Sie im Startmeni auf die Statusleiste.

2. Tippen Sie auf 4G-Status.

3. Tippen Sie auf Aktivieren und warten Sie, bis die Aktivierung erfolgreich abgeschlossen ist.

9:41 ol T ==

LUBA-MNSFQV2G 4

~—

Standby

>
o
Do
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3.5 Vorbereitungen vor dem Mahen

Entfernen Sie Unrat, Laubhaufen, Spielzeug, Drahte, Steine und andere Gegenstande von
der Rasenflache.

Vergewissern Sie sich, dass sich keine Kinder oder Tiere auf dem Rasen befinden.

Stellen Sie sicher, dass der Roboter ordnungsgemag in der Ladestation angedockt ist und
die Seiten-LED rot leuchtet. SchlieBen Sie dann die Kalibrierung in der App ab.

%/(

,;

Fir optimale Mahergebnisse wird empfohlen, bei trockenem Wetter zu mahen.
Rasenmahen im Regen kann dazu fuhren, dass Gras am Roboter haften bleibt und ein
Abrutschen verursacht. Mahen Sie NICHT bei schlechtem Wetter, wie starkem Regen,
Gewitter oder Schnee.

-16 -



3.6 Rasen kartieren und mahen

1. Tippen Sie auf der Startseite auf Aufgabenbereich erstellen.

2. Lesen und befolgen Sie die Anweisungen in der App, um zu Uberprifen, ob lhr Roboter
bereit ist, eine Karte zu erstellen.

3. Tippen Sie auf Kartierung starten, um mit der Kartierung Ihres Rasens zu beginnen.

4. Tippen Sie auf Mahen, um nach Abschluss der Kartierung mit dem Mahen zu beginnen.

9:41 all T -

3 = ]
'y 1)
LUBA-MNSFQV2G 4
-l
<
©
Standby
[ 1]
Create ﬁ;n area

0 L 4 -

3.7 Aufladen lauft

HINWEIS

Der Roboter muss sich in einem Aufgabenbereich befinden, um zur Ladestation
zurickzukehren.

So laden Sie den Roboter auf

® Tippen Sie auf der Kartenseite in der Mammotion-App auf i .

ODER

~
® [Dricken Sie die Tasteﬁam Roboter und driicken Sie dann Q um den Roboter zur

Ladestation zu schicken.

-17-



4 Tagliches Mahen
4.1 DropMow

DropMow wird fir einmaliges Mahen von nicht kartierten Rasenflachen oder fir Nachmahen
auBerhalb der kartierten Bereiche verwendet.

Empfohlene Verwendungszwecke umfassen:

® Mahbereiche, die der Roboter normalerweise nicht erreichen kann.

e \VorUbergehende Mahaufgaben, die keine vollstandige Karte erfordern.
So verwenden Sie DropMow:

® TippenSiein der App auf O > Beta-Funktionen > DropMow. ODER

e Halten Sie 1..—4.’ 5 s lang gedrickt, und dricken Sie dann Q am Roboter.

4.2 RegelmaBige Aufgabe (Benutzereinstellungen)

So passen Sie Ihre Mahaufgabe an:

1. Tippen Sie auf das Roboterbild, um die Kartenseite zu 6ffnen.

Tippen Sie auf Mow (M&hen) ®, um das Aufgabenmenii aufzurufen.

Tippen Sie auf Aufgabenbereich, um den Bereich auszuwahlen, den Sie mahen méchten.

Tippen Sie auf Einstellungen, um die Aufgabeneinstellungen zu konfigurieren.

aor oW N

Tippen Sie auf Starten, um mit dem Mahen zu beginnen.

D|e

Standby

» +
Start Task
Standby LUBA-MNSFQV2G
.

0 L4 - Mow Manual Tasks Map
Device
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4.3 Geplante Aufgabe

HINWEIS
@ e (Geplante Aufgaben kénnen nicht erstellt werden, wahrend der Roboter arbeitet.

® Geplante Aufgaben konnen festgelegt werden, nachdem ein Aufgabenbereich
erstellt wurde.

So planen Sie eine automatische Mahaufgabe:

1. Tippen Sie auf der Startseite auf +, wenn noch keine Aufgabe erstellt wurde.
2. Tippen Sie auf Aufgabenbereich, um den zu mahenden Bereich auszuwahlen.
3. Tippen Sie auf Einstellungen, um die Parameter zu konfigurieren.
4

Tippen Sie auf Zeitplan, um Datum und Uhrzeit festzulegen, und tippen Sie dann auf
Speichern.

5. Tippen Sie abschlieBend erneut auf Speichern, um |hre geplante Aufgabe zu bestatigen
und zu speichern.

9:41 all T -

LUBA-MNSFQV2G «

-

Standby

-19 -



5 Mammotion-App

Mit der Mammotion-App konnen Sie lhren Roboter vollstdndig anpassen, verwalten und
Uberwachen, sodass Sie Ihr Maherlebnis von Uberall aus steuern konnen.

5.1 Kartenelemente

Virtueller Zaun

Ein virtueller Zaun fungiert als unsichtbare Barriere, die Grenzen definiert oder den Zugang zu
Bereichen einschrankt, in die der Roboter nicht gelangen soll.

Empfohlene Verwendungszwecke umfassen:
® Rasen mit unklaren oder undefinierten Begrenzungen.

e \Wasseranlagen wie Pools oder Teiche.

No-Go-Zone

Eine No-Go-Zone ist ein Bereich, den Ihr Roboter vollstandig meiden soll. Sie sind entscheidend,
um lhren Roboter vor Beschadigungen zu schdtzen und ihn von empfindlichen oder
gefahrlichen Bereichen fernzuhalten. Der Roboter maht nicht in No-Go-Zonen.

Empfohlene Verwendungszwecke umfassen:
e Niedrige Blumenbeete, besonders solche, die niedriger als 20 cm sind.

e \Wasserrander, wie Teiche oder Swimmingpools, besonders wenn keine klare Begrenzung
vorhanden ist.

e [urchsichtiges wie Moskitonetze oder Glastlren.

-20-



e Kleine oder niedrig liegende Hindernisse, z. B. Wascheleinen, Zeltseile oder
Wasserleitungen.

® Haustierhltten.
e Hochwertige oder empfindliche Pflanzen, einschlieBlich Nutz- und Zierpflanzen.

® Bewasserungsausrustung wie Schlauche und Sprinkler.

@ 0

\ /

No-Stop-Zonen

Eine No-Stop-Zone ist ein Bereich, in dem der Roboter seine Hindernisvermeidung ausschaltet
und bei der Fahrt zu einem Aufgabenbereich oder einem anderen Ort sowie beim Zurlckkehren
zur Ladestation nicht fir Hindernisse anhalt. Sie sind nutzlich flir komplexe, aber sichere
Bereiche, in denen der Roboter andernfalls stecken bleiben kénnte.

Empfohlene Verwendungszwecke umfassen:

® Rasenbereiche, die aufgrund saisonaler Veranderungen versehentlich als ungdltig erkannt
werden konnten.

® Bereiche mit niedrigen, gesicherten Hindernissen.

- N
[ \
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Virtuellen Zaun / No-Go-Zone / No-Stop-Zone hinzufiigen

1. Tippen Sie auf der Startseite auf das Roboterbild, um die Kartenseite zu 6ffnen.
2. Tippen Sie auf Karte.

3. Tippen Sie auf Erstellen.
4

Wahlen Sie Virtueller Zaun / No-Go-Zone / No-Stop-Zone und folgen Sie den
Anweisungen in der App, um das Hinzufligen abzuschlieBen.

Standby

» +
Start Task

:
o @
v

Device

5.2 M3heinstellungen

Schnittpfadmodus

Wahlen Sie den optimalen Modus basierend auf dem Zustand lhres Rasens und dem
gewdinschten Erscheinungsbild unter Mahen > Einstellungen > Schnittpfadmodus.

® Nur Perimeter-Mahrunden: Maht nur die Rasenrander.

e Zickzack: Erstellt klassische Streifenmuster.

e Schachbrettpfad: Maht fur ein dichtes, gleichmaBiges Ergebnis kreuzweise.

e Adaptiver Zickzackpfad: Der Roboter passt den Fahrweg zur Effizienzsteigerung

automatisch an.

Muster

Fldgen Sie Ihrer Karte Text oder Bilder hinzu, um lhren Rasen zu personalisieren und sich
auszudrucken. Navigieren Sie auf der Karte zu Erstellen > Muster, um ein Muster hinzuzuftgen.
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5.3 Sicherheit und Schutz

Hinderniserkennung

Passen Sie die Reaktionsfahigkeit des Roboters auf Gegenstande und unterschiedliche
Gelandearten in seinem Weg an. Sie konnen unter Mahen > Einstellungen >
Hinderniserkennungsmodus eine von drei Empfindlichkeitsstufen auswahlen:

e Empfindlich: Erhoht die Empfindlichkeit des Roboters sowohl gegeniber
Standardhindernissen als auch gegeniiber nicht-grasbewachsenen Flachen (z. B. Pflaster,
Kies). Verwenden Sie diesen Modus bei komplexen Rasenflachen.

e Standard: Erkennt und umgeht hdufige Hindernisse (z. B. Spielzeug, Mdbel), die beim
Mahen auftreten. Dies ist die empfohlene Standardeinstellung.

® Aus: Deaktiviert die Hinderniserkennung. Verwenden Sie dies nur in bestimmten,
kontrollierten Umgebungen, in denen eine Erkennung nicht erforderlich ist oder den
Betrieb stort.

Regenerkennung

Ihr Roboter ist mit integrierten Regensensoren ausgestattet. Bei Aktivierung stoppt der Roboter
das Mahen automatisch und kehrt zur Ladestation zurlick, wenn Regen erkannt wird.

e Aktivieren Sie diese Funktion unter Einstellungen > Regenschutz.

Wildtierschutz

Diese Funktion hilft, nachtaktive Tiere wahrend des nachtlichen Betriebs zu schitzen. Sie
konnen den Roboter so einstellen, dass er wahrend der Nachtstunden
Niedriggeschwindigkeitsmahen oder Mahen vollstdndig stoppen ausfiihrt.

e Aktivieren Sie diese Funktion unter Einstellungen > Wildtierschutz.

5.4 Sicherheit und Tracking

Geofence-Alarm

Die App sendet Ihnen eine Push-Benachrichtigung, wenn sich der Roboter mehr als 50 m von
seinem zugewiesenen Arbeitsbereich entfernt, um Sie auf eine mdogliche unbefugte Bewegung
aufmerksam zu machen.

e Um dies zu verwenden, gehen Sie zu Ich > Mein Gerat suchen und aktivieren Sie
Standortbenachrichtigungen.
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GPS-Diebstahlverfolgung

Wenn Ihr Roboter verschwunden ist, konnen Sie seinen Standort in Echtzeit iber GPS verfolgen,
vorausgesetzt, der Roboter war mit der Mammotion-App verbunden.

® Um dies zu verwenden, gehen Sie zu Ich > Mein Geradt suchen und aktivieren Sie
Standortaufzeichner.

5.5 Logs hochladen

Wenn wahrend der Verwendung Probleme auftreten, kdnnen Sie die entsprechenden
Protokolle hochladen, damit unser technisches Support-Team das Problem effizient
diagnostizieren und beheben kann.

So laden Sie Protokolle hoch
1. Tippen Sie auf O, um das Einstellungsmeni aufzurufen.

2. Tippen Sie auf Protokolle hochladen und befolgen Sie die Anweisungen in der App, um den
Upload abzuschlieBen.

ODER:

Gehen Sie zu Ich > Protokolle hochladen und befolgen Sie die Anweisungen in der App, um den
Upload abzuschlieBen.

5.6 Firmware aktualisieren

Vergewissern Sie sich, dass Ihr Roboter auf die neueste Firmware-Version aktualisiert wurde,
um eine optimale Nutzung zu gewahrleisten.

So aktualisieren Sie die Firmware:

1. Navigieren Sie zu O> Geriteinformationen > Roboterversion, um die Firmware zu
aktualisieren.

2. Achten Sie darauf, dass der Roboter mit einem stabilen Netzwerk verbunden ist.

3. Verlassen Sie wahrend der Aktualisierung nicht die App, fuhren Sie keine anderen Aktionen
durch und schalten Sie den Roboter nicht aus.
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