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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

ZWECK DES HANDBUCHS

¢ Dieses Handbuch ist wesentlicher Bestandteil des Gerates und wurde vom Hersteller erstellt, um all denen, die wahrend der
voraussichtlichen Lebenszeit des Gerétes autorisiert sind, damit zu arbeiten, die notwendigen Informationen zu liefern.

¢ Die Anleitungen sollen dazu beitragen, eine gute Gebrauchstechnik anzuwenden, daher miissen sie von den Anwendern
gelesen und strikt eingehalten werden.

* Diese echten Informationen werden vom Hersteller bereitgestellt.

* Nehmen Sie sich bitte etwas Zeit fiir die Lektlire dieser Informationen, um Risiken fiir die Gesundheit und Sicherheit der
Personen sowie wirtschaftliche Schaden zu vermeiden.

¢ Bewahren Sie dieses Handbuch wahrend der gesamten Lebensdauer des Gerates an einem bekannten und leicht zugéanglichen
Ort auf, um es im Bedarfsfall jederzeit konsultieren zu kénnen.

* Einige Informationen und Abbildungen in diesem Handbuch kdnnten nicht vollstéandig lhrem Gerat entsprechen, wodurch ihre
Funktion aber nicht beeintrachtigt wird.

 Der Hersteller behilt sich das Recht vor, Anderungen vorzunehmen, ohne dies zuvor mitteilen zu miissen.

* Um einige besonders wichtige Textabschnitte hervorzuheben oder wichtige Spezifikationen anzugeben, wurden einige
Symbole verwendet, deren Bedeutung im Folgenden beschrieben wird.

® Gefahr — Achtung

Das Symbol zeigt besonders gefahrliche Situationen an. Werden diese vernachlassigt, konnen Gesundheit und
Sicherheit von Personen ernsthaft gefahrdet werden.

A Vorsicht - Warnung

Das Symbol zeigt an, dass ein entsprechendes Verhalten notwendig ist, um die Gesundheit und Sicherheit von
Personen nicht zu gefahrden und wirtschaftliche Schaden zu vermeiden.

Das Symbol weist auf besonders wichtige technische Informationen hin, die unbedingt beachtet werden miissen.
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IDENTIFIKATION VON HERSTELLER UND GERAT

Das abgebildete Identifikationsschild ist direkt auf dem Gerat
angebracht. Es enthalt die Hinweise und alle unerldsslichen
Angaben fiir die Betriebssicherheit.

IDENTIFIKATIONSSCHILD

(A) Identifikationl des Herstellers '
Wenn ein Problem auftritt, wenden Sie sich bitte an den (C) Modell
Kundendienst des Herstellers oder an ein autorisiertes Zentrum.
Geben Sie bei jeder Supportanforderung die auf dem
Identifikationsschild  angefiihrten Daten, die ungefdhren
Betriebsstunden und die Art der aufgetretenen Stoérung an.

(C) Version (C) Baujahr

- -------

Mantactured by XXXXXXXXXXXXXXXXXX, XXX, XXXXXXXXXXXXX
|

XXXXX X»ooooooooooooowooo;m(XX)—XXXXg €
o [ | mooeL § :H .
A. ldentifikation des Herstellers. ® : ® @>
L | 1
B. CE-Konformitatsk ichen. :
riomisisteneichen | Sese—| IR ERO
C. Modell und Version / Seriennummer / Baujahr. SOFOZ?"SZE'"‘-(?D HIETEITTEETTN
D. Technische Daten: S , Strom, Schutzart, Masse, - 5 5
Siﬁnrilltsb(;eiete. aten pannung,  Sirem chutzart s ©) TeDc;Tzésche (@) Seriennummer (B)CI'E

Konformitatskennzeichen

INFORMATIONEN ZUR SICHERHEIT

Der Hersteller hat besonderen Wert auf die Aspekte gelegt, die Risiken fiir die Sicherheit und die Gesundheit der Personen
verursachen koénnen, die mit dem Gerét interagieren. Mit diesen Informationen sollen die Benutzer dafiir sensibilisiert werden,
besonders achtsam zu sein, um jedes Risiko zu verhiiten.

SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

DIESES PRODUKT HAT EINE KLINGE EINGEBAUT UND IST KEIN SPIELZEUG!

+ LesenSiedasganze Handbuchundinsbesondere alle Informationen aufmerksam durch, welche
die Sicherheit betreffen, und vergewissern Sie sich, dass Sie diese vollstandig verstanden
haben. Verwenden Sie das Gerat nur zu den vom Hersteller vorgesehenen Zwecken. Halten Sie
sich peinlich genau an die Anweisungen fir Betrieb, Wartung und Reparaturen.

« Vergewissern Sie sich wahrend des Betriebs des Roboters, dass sich im Arbeitsbereich keine
Personen,insbesondere Kinder, dltere Menschen, oder Behinderte und keine Haustiere befinden.
Andernfalls wird angeraten, die Tatigkeit des Roboters auf die Stunden zu programmieren, in
denen sich keine Personen in diesem Bereich befinden. Beaufsichtigen Sie das Gerat, wenn
sich in seiner Ndahe Haustiere, Kinder, oder andere Personen befinden. Halten Sie den Roboter
sofort an, wenn sich im Weg des Roboters eine Person oder ein Tier befindet.

« In Arbeitsbereichen, die nicht von einer schwer Gberschreitbaren Umz&unung begrenzt sind, das
Gerat wahrend des Betriebs tiberwachen.

« Wenn er auf offentlichen Flachen eingesetzt wird, missen die Warntafeln rund um den
Arbeitsbereich des Rasenmahroboters aufgestellt werden. Die Warntafeln missen folgenden
Text haben: “Achtung! Automatischer Rasenmaher! Halten Sie Abstand von der Maschine!
Die Kinder beaufsichtigen!”

+ Dieser Roboter ist nicht dafiir bestimmt, von Kindern und von Personen mit eingeschrankten
korperlichen, Sinnes-, oder %eistigen Fahigkeiten, oder von Personen, denen es an Erfahrung
und/oder Kenntnis mangelt, benutzt zu werden, aulRer sie werden von einer Person beaufsichtigt,
die fur ihre Sicherheit verantwortlich ist, oder wenn sie die Anleitungen fiir den Gebrauch des
Gerates erhalten haben. Kinder miissen beaufsichtigt werden, um sicherzugehen, dass sie
nicht mit dem Gerat spielen.

« Erlauben Sie die Benutzung des Roboters keinen Personen, die dessen Funktionsweise und
Verhalten nicht kennen.

+ Die Betreiber, die Wartungs- und Reparaturarbeiten ausfiihren, miissen mit den besonderen
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Eigenschaften des Gerats und mit den Sicherheitsvorschriften vollkommen vertraut sein. Lesen
Sie vor Benutzung des Roboters das Bedienungshandbuch aufmerksam durch und vergewissern
Sie sich, dass Sie die Anweisungen darin verstanden haben.

« Verwenden Sie nur Originalersatzteile, das Design des Roboters darf nicht verandert werden,
die installierten Sicherheitsvorrichtungen dirfen weder manipuliert, noch unterlaufen,
ausgeschaltet, oder umgangen werden. Bei Verwendung von nicht originalen Ersatzteilen lehnt
die Herstellerfirma jegliche Haftung ab. Wird diese Anforderung nicht eingehalten, kann das zu
schweren Risiken fur die Sicherheit und die Gesundheit von Personen fiihren.

« Kontrollieren Sie, ob sich auf dem Rasen keine Spielzeuge, Werkzeuge, Zweige, Kleidungsstiicke,
oder andere Gegenstande befinden, welche die Klingen beschadigen konnten. Auf dem Rasen
liegen gehbliebene Gegenstande konnen auch den Roboter beschadigen oder sein Blockieren
verursachen.

- Es ist absolut verboten, sich auf den Roboter zu setzen. Den Roboter nie zum Inspizieren der
Klinge hochheben oder ihn transportieren, wahrend er in Bewegung ist. Bringen Sie nie die
Hande oder die FiRe unter das Gerat, wenn es in Bewegung ist.

« Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn eine Sprinkelanlage in Betrieb ist. Programmieren Sie
in diesem Fall den Roboter und den Sprinkler so, dass sie nicht gleichzeitig in Betrieb sind.
Waschen Sie den Roboter nicht mit Hochdruckwasserstrahl und tauchen Sie ihn nicht teilweise
oder ganz in Wasser ein, da er nicht wasserdicht ist.

« Klemmen Sie die Stromversorgung ab und betétigen Sie die Sicherheitsvorrichtung, bevor
Sie irgendeine Einstellung oder eine Wartungsarbeit ausfiihren, die vom Benutzer ausgefiihrt
werden kann. Benutzen Sie die vom Hersteller vorgesehene personliche Schutzausrustung.
Insbesondere bei Arbeiten an der Klinge sind Schutzhandschuhe zu benutzen.

+ Die Reinigung und die Wartung, die durch den Benutzer ausgefiihrt werden kann, darf nicht von
unbeaufsichtigten Kindern durchgefiihrt werden.

« Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn seine Schneideklinge beschadigtist. Die Schneideklinge
muss ausgetauscht werden.

« Verwenden SiedenRoboternicht,wenndie Aulenteile beschadigt sind. Falls diese mechanische
Schaden aufweisen sollten, miissen sie ersetzt werden.

« Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn das Stromkabel des Transformators beschadigt ist.
Ein beschadigtes Kabel kann zu Kontakt mit Teilen unter Spannung fiihren. Das Kabel muss
vom Hersteller bzw. von seinem Kundendienst, oder von einer Person mit gleicher Qualifikation
ausgetauscht werden, um jedes Risiko zu vermeiden.

« Wenn bei der Benutzung das Stromkabel beschadigt wird, die Taste ,STOPP* driicken, um den
Roboter anzuhalten, und den Stecker aus der Stromsteckdose ziehen.

« Fihren Sie in regelmaRigen Abstanden eine Sichtkontrolle des Roboters durch, um sich zu
vergewissern, dass die Klinge, die Befestigungsschrauben und der Schneidemechanismus
nicht abgenutzt oder beschadigt sind. Vergewissern Sie sich, dass alle Muttern, Bolzen
und Schrauben fest angezogen sind, um zu gewahrleisten, dass sich der Roboter in gutem
Betriebszustand befindet.

« Wenn bei der Benutzung anormale Vibrationen des Roboters auftreten, die Taste ,STOPP”
driicken, um den Roboter anzuhalten, und den Stecker aus der Stromsteckdose ziehen.

+ DieBenutzungunddasAufladendesRobotersinexplosionsgefahrlichenoderbrandgefahrlichen
Umgebungen ist absolut verboten.

« Verwenden Sie ausschliel3lich das vom Hersteller gelieferte Batterieladegerat und Netzgerat.
Die unsachgemalie Benutzung kann Stromschlage, Uberhitzung, oder Austritt von dtzenden
Flissigkeiten aus der Batterie verursachen. Wenn Flissigkeit austreten sollte, muss die Batterie
mit Wasser bzw. einem neutralisierenden Mittel abgewaschen werden. Sollte Flissigkeit in die
Augen gelangen, wenden Sie sich an einen Arzt.
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SICHERHEITSKENNZEICHNUNG
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Lesen Sie die
Gebrauchsanleitungen
aufmerksam durch und
verstehen Sie deren Bedeutung,
bevor Sie die Maschine
verwenden.

>

S

N A
STOP

&~
[ J
>

Die sich drehende Klinge nicht
beriihren, Hande und FiiRe
nicht unter das Gerat einfihren,
wenn dieses eingeschaltet
ist. Abwarten, bis die Klinge
und die rotierenden Teile vollig
stillstehen, bevor man daran
arbeitet.

Einen angemessenen
Sicherheitsabstand von der
Maschine einhalten, wéahrend
diese in Betrieb ist.

Vergewissern Sie sich bitte,
dass wahrend der Roboter in
Betrieb ist, sich keine Personen
(insbesondere Kinder, éltere
Menschen oder Behinderte)
und Haustiere im Arbeitsbereich
aufhalten. Halten Sie Kinder,
Haustiere und andere Personen
in sicherer Entfernung, wenn die
Maschine in Betrieb ist.

Um diese Risiken zu vermeiden
empfiehlt es sich, die Tatigkeit
des Roboters zu geeigneten
Zeiten zu programmieren.

Nicht auf die Maschine steigen.

ve>| |I[>

Die Sicherheitseinrichtung
betdtigen, bevor man an der
Maschine arbeitet oder sie
anhebt.

Achtung! Die Maschine nicht
mit Wasserstrahlen reinigen
oder waschen.

Vergewissern Sie sich bitte,
dass wahrend der Roboter in
Betrieb ist, sich keine Personen
(insbesondere  Kinder, &ltere
Menschen oder Behinderte)
und Haustiere im Arbeitsbereich
aufhalten. Halten Sie Kinder,
Haustiere und andere Personen
in sicherer Entfernung, wenn die
Maschine in Betrieb ist.

Um diese Risiken zu vermeiden
empfiehlt es sich, die Tatigkeit
des Roboters zu geeigneten
Zeiten zu programmieren.

Den Roboter nur mit

Netzteilmodellen benutzen,
die unter ,Technische Daten”
im Kapitel »Technische

Informationen” angegeben sind.
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TECHNISCHE INFORMATIONEN

TECHNISCHE DATEN

Beschreibung

Maximal empfohlene Fléache, die gemaht werden kann

Modell
D020DEZ

Arbeitskapazitat (-20%(*))

m2(sq’)

1000
(10763)

Eigenschaften

einem kompletten Ladezyklus (*)

Abmessungen (Gx H xT) mm 453x296x220
Gewicht des Roboters einschl. Batterie kg 7.1
Schnitthohe(min.max.) mm (") 25-60 (0,98-2,36")
Durchmesser Klinge mm (") 180 (7,08 ")
Geschwindigkeit Schneidklinge RPM 4200
Fahrgeschwindigkeit Mf;ﬁ:é 28 (91,8
45% zulassig, je nach Zustand der Grasdecke und dem
. - installierten Zubehor.
g/lnix'frgﬁlle?ggaézgﬁg Ej*r;d % Maximal bewéltigtes und empfohlenes Gefélle 35 % Unter
P reguldren Rasenbedingungen.
20% in der Na@he des duleren Rands oder des Kabel.
ROBOTER:

-10°(14 F) (Min) +50° (122 F) (Max)

Umgebungstemperatur bei Betrieb Max °C A 0°(13l|\:T)1(-IFA|i2r:;E-I£(IJ)°EgI(EJZ?:—I)-:(Max)
LADESTATION:

-10°(14 F) (Min) +45°(113 F.) (Max)

Gemessener Schallleistungspegel dB(A) 59
ROBOTER: IPx5
Schutzgrad gegen Wasser IP BATTERIELADEGERAT: IPx4
LADESTATION: IPx4
Elektrische Eigenschaften
S0Y-2940230
Eingang: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Klasse 1
Ausgang: 29.4V ; —; 2.3A
Netzgerat (fir Lithiumbatterie) - Alternativer Code -
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Eingang: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Klasse 2
Ausgang: 29.4V —; 2.0A

Netz- und Batterieladegeréte
Aufladbare Lithium-lonen-Batterie
(Nennspannung) 25.9V-5.0 Ah
Durchschnittliche Dauer des . .
Ladevorgangs hh:mm 2:00
Durchschnittlicher Arbeitsdauer nach hh:mm 04:00

(*) Je nach den Bedingungen des Grases, des Grasmantels und der Komplexitat des zu méhenden Bereichs.
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Frequenzen

Sender zum Lenken des Roboters

Arbeitsfrequenzband (Hz) 500 - 60000
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) <10

Bluetooth

Arbeitsfrequenzband (MHz) 2402 - 2480
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) <14

GSM

Mitgelieferte Teile / zubehorteile / funktionen

Bearbeitungszonen einschliellich

Arbeitsfrequenzband (MHz) 850/900/1800/1900
Maximale Leistung auf Funkfrequenz (dBm) < 33

Hauptflache 4
Regensensor serienmalig
OKO-Modus . .
Selbstprogrammierung (patentiert) serienmaig
Modul Connect (GPS, GPRS) Optional

Riickkehr in die Ladestation

“V-Meter” - “Schleife folgen”

Maximale Lange Kabel (ungefahr,
berechnet auf der Basis eines
regelmaRigen Umrisses)

m ()

600 (1968

(*) Je nach den Bedingungen des Grases, des Grasmantels und der Komplexitat des zu méhenden Bereichs.

ALLGEMEINE BESCHREIBUNG DES GERATES

Bei dem Gerat handelt es sich um einen Roboter, der geplant
und gebaut wurde, um das Gras in Garten und Wiesen von
Wohngebaduden zu jeder Tages- und Nachtzeit automatisch zu
mahen. Er ist klein, kompakt, leise und leicht zu transportieren.

Beim Betrieb maht der Roboter den von Pflasterungen und/oder
Barrieren (Staketenzdunen, Mauern usw.) abgegrenzten Bereich.

Wenn der Roboter erkennt, dass kein Gras vorhanden ist, oder
auf ein Hindernis trifft, &ndert er die Fahrtrichtung nach dem
Zufallsprinzip und beginnt in der neuen Richtung mit dem Mahen.

Aufgrund des Funktionsprinzips Random méaht der Roboter
den abgegrenzten Rasen automatisch und vollstdndig (siehe
Abbildung).

Der Roboter ist in der Lage, hoheres und/oder dichteres Gras in
einem Bereich des Gartens zu erkennen und - wenn er dies als
notwendig ansieht — automatisch die Spiralfunktion einzuschalten,
fiir einen perfekten Feinschnitt des Rasens.

Die Rasenflache, die der Roboter mahen kann, ist von einer Reihe
von Faktoren abhéngig:

* Modell des Roboters und installierte Batterien;

e Beschaffenheit des Bereichs (unregelméflige Begrenzungen,
ungleichmaRige Oberflache, Unterteilung des Bereichs usw.);

e Beschaffenheit des Rasens (Art und Hohe des Grases,
Feuchtigkeit usw.);

e Zustand der Klinge (mit gutem Schliff, frei von Rickstédnden
und Verkrustungen usw.).
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INSTALLATION

VERPACKUNG UND AUSPACKEN

Das Gerat wird entsprechend verpackt geliefert. Packen Sie es vorsichtig aus und kontrollieren Sie die Unversehrtheit der
Komponenten.

A Vorsicht - Warnung

Kunststofffolien und Plastikbehalter von Sauglingen und Kleinkindern fern halten, es besteht Erstickungsgefahr!

Bewahren Sie das Verpackungsmaterial zur spateren Verwendung auf.

PLANUNG DER INSTALLATION DER ANLAGE

Die Installation des Roboters benétigt keine schwierigen Arbeiten, sondern erfordert ein Minimum an Vorausplanung, um die
beste Flache fiir die Installation der Netzgeratgruppe.

Die Netzgeratgruppe in einem leicht zuganglichen Bereich

kann, geschiitzt vor Wettereinflissen und direktem Sonnenlicht.
- Das Netzgerét darf nicht in direktem Kontakt mit dem Boden
oder einer feuchten Umgebung stehen.

positionieren. @
- Das Netzgerat muss sich auf einem Ort, der beliiftet werden

Netzgerétegruppg

Ser]der

A Vorsicht - Warnung H. min.

160cm /63"
Das Netzgerdt an einer fiir Kinder unzuganglichen
Stelle anbringen.

A Vorsicht - Warnung

Um den elektrischen Anschluss durchfiihren zu konnen, muss in der Nahe des Installationsbereichs eine Stromsteckdose
vorhanden sein. Vergewissern Sie sich, dass der Anschluss an das Stromnetz den geltenden gesetzlichen Bestimmungen
entspricht. Um vollig sicher zu arbeiten, muss die elektrische Anlagen, an die das Netzgerat angeschlossen wird, iiber
eine korrekt funktionierende Erdung verfiigen. Der gelieferte Stromkreis muss durch einen Differenzialschalter (RCD) mit
einem Aktivierungsstrom von hochstens 30 mA geschiitzt sein.

Vorsicht - Warnung

Es muss dafiir gesorgt werden, dass nur autorisierte Personen Zugang zum Netzgerat haben.

9 Bedienungsanleitung




VORBEREITUNG UND BESCHRANKUNG ARBEITSBEREICHE

Vorbereitung des zu mahenden Rasens

1. Uberpriifen Sie, ob der zu mdhende Rasen einheitlich und ohne Ldcher, Steine oder andere Hindernisse ist. Andernfalls
nehmen Sie die notwendigen Anpassungsarbeiten vor. Wenn sich gewisse Hindernisse nicht entfernen lassen, so miissen
die betroffenen Bereiche auf angemessene Weise geschiitzt werden.

2. Kontrollieren Sie, dass kein Bereich des Rasens die zuldssigen Steigungen tiberschreitet (siehe ,Technische Daten”).
Der Roboter bewegt sich frei im Inneren des Rasens dank Sensoren, die das Vorhandensein des Gras erkennen. Der Garten muss

angemessen kontrolliert und angepasst werden, damit der Roboter den nétigen Raum hat, um das Fehlen von Gras zu erkennen.
Die unten aufgefiihrten Punkte missen flir einen sicheren Gebrauch des Roboters genau eingehalten werden.

( R

MAUERCHEN HECKE KLEINE BOGEN PFLASTERUNG
OBERE HOHE Mindestbreite 25cm /9,8 "
15cm./ 590"
- J

Arten der Begrenzung/Schutz, die fiir eine richtige Bestimmung des Arbeitsbereichs des Roboters verwendet werden kénnen.

Pflasterung 4

Der Roboter braucht eine Pflasterung von mindestens 25 cm, damit
er in Sicherheit stoppt und die Richtung wechselt.

>25cm(13.8")

Mauerchen s N

Umfassungsmauerchen, das den Arbeitsbereich begrenzt, von
einer Hohe, die 15 cm (5.90 ") immer Ubersteigt. Im Falle von
Mauerchen von geringerer Hohe den Bereich mit kleinen Bogen
oder einer angemessenen Pflasterung schiitzen.

MINDESTHOHE
15cm. (590 ")

Bedienungsanleitung 10



Hecke g

Der Arbeitsbereich kann ebenso effizient von Hecken begrenzt
werden.

Loch

Der Arbeitsbereich darf nicht durch Gréaben oder Lécher begrenzt
werden: diese diirfenim Innern des zu mahenden Grasmantels nicht
vorhanden sein. Vor der Inbetriebnahme des Roboters kontrollieren,
dass auf dem Rasen keine Gegenstdnde vorhanden sind wie
Spielwaren, keine Steine, Zweige oder Bewdasserungsanlagen,
die aus dem Terrain hervortreten und ein korrektes Funktionieren
verhindern Oder die Klinge beschadigen kann.

Hindernisse und Schutzmassnamen

Die Abbildungen zeigen ein Beispiel von Elementen innen und am Rand des korrekten Arbeitsbereichs. Wo sich Elemente zeigen
wie Wurzeln oder offene Drahte, muss der Umkreis solcher Elemente mit Pflasterung, Mauerchen oder Schranken begrenzt
werden, um die Fehlfunktion des Roboters zu vermeiden. Es ist nicht nétig, Elemente abzugrenzen (Badume, Pféhle, usw., s. Abb.
Hindernisse), die kein Hindernis fiir das normale Funktionieren des Roboters bilden.

11 Bedienungsanleitung




Wurzeln

Vermeiden Sie es unbedingt, Im Innern des Arbeitsbereichs Zonen
zu belassen, die nicht von Schranken begrenzt sind, die das gute
Funktionieren des Roboters verhindern (Wurzeln, AuBenrohre,
Arbeitsgeréte usw.).

Kies

|

® Gefahr — Achtung

Das Vorhandensein von Laubwerk, das den Rasen
begrenzt, wird vom Roboter mdglicherweise nicht
korrekt erkannt. Schiitzen Sie den Rasenbereich mit
anderen Begrenzungen.

Spitzer Winkel

! Gefahr — Achtung

In den Rasenbereichen, die in einem sehr engen Winkel
enden (siehe Abbildung), kann sich der Roboter nicht
wenden und leicht bewegen. Ein solcher Rasenbereich
muss ausgeklammert werden, da der Roboter iiber ihn
hinausfahren wiirde.

Bedienungsanleitung 12




STEIGUNGEN

Kontrollieren Sie, dass kein Bereich des Rasens die zuldssigen Steigungen tberschreitet (siehe ,Technische Daten”).

Die Zonen, welche Steigungen aufweisen, die groRer sind als die Eigenschaften des Roboters oder aus anderen Griinden damit
nicht kompatibel sind (siehe folgende Punkte) diirfen nicht gemaht werden. GroRere als die zuldssigen Steigungen miissen
abgegrenzt werden.

_

Die Sensoren, mit denen der Roboter ausgeriistet ist, gestatten es, unzuléassige Steigungen zu erkennen und fiihren
zu einer Anderung der Fahrrichtung, um ein Kippen oder Fehlfunktionen zu vermeiden. Ungeachtet dessen ist es
zur weiteren Sicherung des Roboters selbst erforderlich, die Zonen mit unzulassigen Steigungen abzugrenzen. Im
Falle einer Steigung an der Grenze des Zulassigen wird empfohlen, den Roboter die ersten Male zu kontrollieren.

AUFWARTSFAHRT ABWARTSFAHRT
( N N
VON MEHRALS 1Tm. /393"

mit Steigung zwischen 0 und - 45%

+45% 45 cm
L1771

100 cm (39,3 ") 100 cm (39,3 ")

Der Roboter kann Niveauunterschiede mit einer Neigung bis 45 bewaltigen vorausgesetzt, dal sie in einer nicht héheren
Entfernung zum Meter degradieren.

STEILE STEIGUNGEN

Den Fall einer pl6tzlichen Anderung der Steigung (iiber 25%) interpretiert das Sicherheitssystem des Roboters als ungewdhnliche
Situation und kehrt daher die Fahrrichtung um, damit der Roboter weiterhin in Sicherheit den Rasen mahen kann. Als Anderung
der Steigung wird auch das Vorhandensein von Baumstdmmen betrachtet, die aus dem Terrain ragen oder Steine, die zur
Abgrenzung von Blumenbeeten dienen, die sanft in den Grasmantel tibergehen.

_

Im Falle einer Steigung an der Grenze des Zuladssigen wird empfohlen, den Roboter die ersten Male zu kontrollieren.

AUFWARTSFAHRT ABWARTSFAHRT
( R R

+25% -25%

25cm
| (984"
100 cm (39,3 ")

. (984"
100 cm (39,3 ")

Der Roboter kann Niveauunterschiede mit einer Neigung bis 25% bewaltigen, falls sie plotzlich auftreten.
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_

Zonen mit unzuladssigen Neigungen diirfen nicht mit dem Roboter gemaht werden.

MOGLICHE ELEMENTE INNERHALB DES ARBEITSBEREICHS UND ENTSPRECHENDE
SICHERHEITSABSTANDE

RICHTIGE ANLAGE EINES
p

Breite Pflasterung
mindestens 70 cm. / 27,5 "

WASSERBECKENS

kleine Schutzbogen

Die Abbildung oben zeigt einen Arbeitsbereich, der fiir ein optimales Funktionieren des Roboters richtig abgegrenzt ist.
UNRICHTIGE ANLAGE EINES
e

Breite Pflasterung
mindestens 70 cm. / 27,5 "

WASSERBECKENS

Breite Terrain
unter 100 cm / 39,37 "

Die Abbildung oben stellt einen Arbeitsbereich dar, wo der Betriebsbereich des Roboters nicht korrekt begrenzt wurde, so dass
er nicht richtig funktionieren kann.
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EINSTELLUNGEN

EMPFEHLUNGEN FUR DIE EINSTELLUNGEN

) i

Der Benutzer muss die Einstellungen nach den im Handbuch beschriebenen Verfahren ausfiihren. Machen Sie
keinerlei Einstellung, die nicht ausdriicklich im Handbuch angegeben ist. Eventuelle auBerordentliche Einstellungen,
die nicht ausdriicklich im Handbuch angegeben sind, diirfen nur vom Personal der durch den Hersteller autorisierten
Kundendienstzentren ausgefiihrt werden.

EINSTELLEN DER SCHNITTHOHE

Bevor man die Schnitthohe der Klinge einstellt, muss man sich vergewissern, dass der Roboter unter sicheren Bedingungen
angehalten wurde (siehe ,Sicherheitsstopp des Roboters").

_

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu vermeiden.

1. Drehen Sie den Roboter um und legen Sie ihn so ab, dass die
Abdeckhaube nicht beschadigt wird.

2. Drehen Sie mit dem speziellen Schliissel den Bligel (E) im
Uhrzeigersinn.

3. Das Schneidwerk (D) anheben oder senken, um die gewiinschte
Schnitthéhe festzulegen. Der Wert kann an der Skale auf dem
mitgelieferten Schliissel abgelesen werden.

(¢ R r—

Verwenden Sie den Roboter nicht, um Gras zu
schneiden, das mehr als 1 cm (0,40 ") hoher ist als
die Schneidklinge. Reduzieren Sie die Schnitthohe
schrittweise. Es wird empfohlen, die Schnitthche alle
1-2 Tage um weniger als 1 cm (0,40 ") zu reduzieren,
bis die ideale Schnitthohe erreicht ist.

4. Nach beendeter Einstellung, den Biigel (E) gegen den
Uhrzeigersinn drehen.

5. Den Roboter in die Betriebsposition umdrehen.
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SYSTEMDESIGN UND -INSTALLATION

Die Installation des Roboters ist nicht schwierig durchzufiihren, erfordert aber ein Minimum an Vorausplanung, um die beste
Stelle fiir die Installation der Ladestation und des Netzgerétes und den Verlauf des Fiihrungskabel festzulegen.

e Die Ladestation muss am Rand des Rasens, mdglichst im
grofRten Bereich angebracht werden, von dem aus eventuelle
weitere Rasenflachen leicht erreichbar sind. Der Bereich, in
dem die Ladestation installiert ist, wird im Folgenden als

,Hauptflache" bezeichnet.

|

Vorsicht - Warnung
Das Netzgerat an einer fiir Kinder unzuganglichen

Stelle anbringen. Zum Beispiel in einer Hohe von mehr
als 160 cm (63 ).

A Vorsicht - Warnung

|

Es muss dafiir gesorgt werden, dass nur autorisierte
Personen Zugang zum Netzgerat haben.

A Vorsicht - Warnung

QYIS

Netzgerategruppe Sender

H. min.
160cm /63"

Um den elektrischen Anschluss durchfiihren zu konnen, muss in der Ndhe des Installationsbereichs eine
Stromsteckdose vorhanden sein. Vergewissern Sie sich, dass der Anschluss an das Stromnetz den geltenden
gesetzlichen Bestimmungen entspricht. Um vollig sicher zu arbeiten, muss die elektrische Anlagen, an die das
Netzgerat angeschlossen wird, iiber eine korrekt funktionierende Erdung verfiigen. Der gelieferte Stromkreis muss
durch einen Differenzialschalter (RCD) mit einem Aktivierungsstrom von hochstens 30 mA geschiitzt sein.

Es wird empfohlen, die Gruppe in einem verschlieBbaren Schrank fiir elektrische Komponenten (fiir auBen oder
innen) zu installieren, der gut geliiftet ist, um eine ausreichende Luftzirkulation beizubehalten.

* Am Ende jedes Arbeitszyklus muss der Roboter seine Ladestation leicht finden kdnnen, die Ausgangspunkt fiir einen neuen
Arbeitszyklus und zum Erreichen eventueller Arbeitsbereiche ist, die im Folgenden als ,Nebenflachen" bezeichnet werden.

* Positionieren Sie die Ladestation nach folgenden Regeln:

- ebener Bereich;

- kompakter und stabiler Boden mit guter Dranung;

- maoglichst im groRten Bereich des Rasens;

- vergewissern Sie sich, dass die eventuellen Bewasserungseinrichtungen den Wasserstrahl nicht in die Ladestation richten;

- die Eingangsseite der Ladestation muss wie auf der Abbildung dargestellt positioniert werden, damit der Roboter
hineinfahren kann, indem er dem Fiihrungskabel im Uhrzeigersinn folgt;

- vor der Station muss der Weg liber 200 cm (78,74 ") gerade sein.

- eventuelle Metallstangen oder armierte Betonrandsteine zum Abteilen des Rasens in Ndhe der Ladestation kdnnen
Signalstdrungen verursachen. Stellen Sie die Ladestation auf einer anderen Seite des Gartens auf, oder entfernen Sie die
Ladestation vom Randstein. Wenden Sie sich bitte an den Kundendienst des Herstellers oder an ein autorisiertes Zentrum

fiir weitere Informationen.
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e Die Ladestation muss gut am Boden befestigt sein. Es ist zu vermeiden, dass sich vor der Station eine Eingangsstufe bildet,
eventuell indem man einen kleinen Teppich aus Kunstgras an den Eingang legt, um die Eingangsstufe auszugleichen.
Alternativ hierzu, die Grasdecke teilweise entfernen und die Station biindig zum Rasen installieren.

* Die Ladestation ist an das Netzgerat tber eine Leitungsschnur verbunden, die auf der Seite aulRerhalb des Schneidebereichs
von der Ladestation abgehen muss.

¢ Positionieren Sie das Netzgerat nach folgenden Regeln:

- in einem bellifteten Bereich, vor Witterungseinfliissen und
direktem Sonnenlicht geschiitzt;

- moglichst im Haus, in einer Garage oder einem Schuppen;

- falls es im Freien positioniert ist, darf es nicht dem direkten
Sonnenlicht und dem Regenwasser ausgesetzt sein: es ist
daher mit einem beliifteten Geh&duse zu schiitzen. Es darf
nicht direkt den Boden beriihren oder in einer feuchten
Umgebung angebracht sein;

- positionieren sie das Gerat auBerhalb des Rasens, nicht
innerhalb;

- hangen Sie die (berschiissige Leitungsschnur von der
Ladestation bis zum Netzgerat auf. Die Leitungsschnur darf
nicht verkdirzt oder verlangert werden.

e Der eingehende Kabelabschnitt muss gerade und Uber
mindestens 200 cm (78,74 ") rechtwinklig zur Ladestation
verlaufen und der ausgehende Abschnitt muss sich von der
Ladestation entfernen, damit der Roboter korrekt hineinfahren
kann.

H. min. 160 cm
/63"

Abstand min.

> 100 cm

‘And min. ~
200 cm

/7874"

Falls der Roboter in der Ndhe eines Bereichs installiert wird, in
dem schon ein anderer Roboter installiert ist (des gleichen oder
eines anderen Herstellers) miissen bei der Installation der Sender
und Empfanger des Roboters so modifiziert werden, dass die
Frequenzen der beiden Roboter einander nicht gegenseitig storen.
Setzen Sie sich in diesem Fall mit dem néachstgelegenen
Kundendienstzentrum in Verbindung.

2}

TN MK,
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Installation der Ladestation und des Netzgerats

e N ——
& . Netzgerat (A)
Vorsicht - Warnung
Schalten Sie unbedingt die Hauptstromversorgung aus bevor Sie ¥ ﬂ

jegliche Arbeit durchfiihren.

Schutz (L)
Bringen Sie das Netzgerit an einer fiir Kinder unzuganglichen
Stelle an. Zum Beispiel in einer Hohe von mehr als 160 cm

(63.00"). peaee

63.00 "
Das Kabel, das an der Ladestationfiihrt, kann nicht verkiirzt oder ( ), -

verlangert werden. Das iiberschiissige Kabel muss in Form von /
»8" gewickelt werden. Siehe Abbildung.

Das Fiihrungskabel verwendet fiir die Installation, darf nicht
unten 50m betragen. Setzen Sie sich mit dem nachstgelegenen
Kundendienstzentrum in Verbindung. ~—

1. Positionieren Sie die Ladestation im zuvor festgelegten Bereich.

2. Schieben Sie das Fiihrungskabel (M) entlang der Fiihrungs in der Ladestation ein. Den tiberschiissigen Fiihrungskabel etwa
5 cm oberhalb der Anschliisse abschneiden.

3. SchlieBen Sie den Eingangsdraht an der roten Klemme des Senders (T). SchlieBen Sie den Ausgangsdraht an der schwarzen Klemme.

Verwenden Sie die Klemmen, um ausschlieB8lich das originale Fiihrungskabel anzuschlieBen.

Sender (T)

;"‘_'!Q’:—"”i/
SchlieBen Sie S
an der roten

__Klemme.
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4. Fixieren Sie die Ladestation (N) am Boden mit den N&geln (P).
Falls erforderlich konnen sie die Ladestation mit Spreizdiibeln
(Q) befestigen.

5. Installieren Sie das Netzgerat (A). o
Netzgerat (A

6. SchlieBen Sie das Netzkabel (E) der Ladestation (N) an das
Netzgerat (A) an.

Sender (B)

8. Wenn die LED des Senders blinkt, ist der Anschluss korrekt.
Anderenfalls muss der Defekt festgestellt werden (siehe Netzkabel (E) ™.
,Fehlersuche). &

7. Stecken Sie den Stecker des Netzgerdts (A) in die
Stromsteckdose.

Fiihrungskabel
Mindesthohe 160 cm

9. Montieren Sie den Schutz (L).

19 Bedienungsanleitung



Abgrenzung des Arbeitsbereichs

Kontrollieren Sie die gesamte Rasenflache und beurteilen Sie, ob
diese nach den im Folgenden beschriebenen Kriterien in mehrere
separate Arbeitsbereiche unterteilt werden muss. Bevor Sie
mit der Installation des Fiihrungskabel beginnen, ist es fiir eine
bequemere und leichtere Ausfiihrung ratsam, den gesamten
Verlauf zu kontrollieren. Auf der Abbildung finden Sie ein Beispiel
eines Rasens mit der Linie fiir die Verlegung des Fiihrungskabel.

Bei der Installation der Anlage miissen eventuelle sekundare
Bereiche festgestellt werden. Unter einer Nebenfldache versteht
man einen Rasenteil, der mit dem Hauptrasen durch eine Engstelle
verbunden ist, die vom Roboter, der nach dem Zufallsprinzip
|duft, schwer zu erreichen ist. Der Bereich muss ohne Stufen
und Hohenunterschiede, die nicht den zuldssigen Eigenschaften
entsprechen, erreichbar sein. Ob der Bereich als ,Nebenflache” zu
bestimmen ist, hangt auch von der GroRe der Hauptflache ab. Je
groRer die Hauptflache ist, desto schwerer sind enge Durchgange
erreichbar. Allgemein ist ein Bereich mit einer Durchgangsbreite
von weniger als 200 cm (78,74 ") als Nebenflache zu betrachten.
Die Zahl der vom Roboter bearbeitbaren Nebenflachen hangt von
den Merkmalen des Modells ab (siehe ,Technische Daten").

Die zuldssige Mindestbreite fiir den Durchgang betragt 150 cm
(59,05) von Rand zu Rand. Falls sich seitlich des Durchgangs
eventuelle Gegenstédnde, graslose Stellen, oder Abgriinde befinden,
muss auch der Mindestabstand von diesen beriicksichtigt werden.
Daher muss allgemein der verfiigbare Durchgang eine Breite von
200 cm (78,74") haben.

Falls dieser Durchgang sehr lang ist, sollte er mdglichst mehr als
150 cm (59,05") von Rand zu Rand.

Bei der Programmierung miissen die Abmessungen der Bereiche
und die Richtung konfiguriert werden, um diese schneller zu
erreichen (im / gegen den Uhrzeigersinn), sowie auch die Meter
Kabel, die notwendig sind, um in den sekundaren Bereich zu
gelangen.

Wenn die oben beschriebenen Mindestanforderungen nicht
eingehalten werden und daher ein Bereich durch eine Treppe oder
ein Gefalle abgetrennt ist, das zu steil fiir die Eigenschaften des
Roboters ist, oder durch einen Durchgang, dessen Breite geringer
als 150 cm (59,05“) von Rand zu Rand, muss dieser Rasenbereich
als “Geschlossener Bereich” betrachtet werden.
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Wenn innerhalb des Arbeitsbereichs ein metallische Bodenflache, oder metallischer Gully, eine Duschflache, oder Stromkabel
vorhanden sind, den Fiihrungskabel mindestens 100 cm (39,37") entfernt davon anordnen, um Fehlfunktionen des Roboters und
Storungen am Fiihrungskabel zu vermeiden.

(/

Die Abbildung zeigt ein Beispiel von im Arbeitsbhereich gelegenen Elementen und die Abstande, die bei der Verlegung
des Fiihrungskabel eingehalten werden miissen. Halten Sie die Abstande von alle Elementen aus Eisen oder einem
anderen Metall (Gullys, Stromanschliisse usw.) ein, um Stérungen des Signals vom Fiihrungskabel zu vermeiden.

NEBENFLACHE
min. 150 cm :' ‘:
(beim folgen draht) i i
A ¥) ‘ . »\—Li—t
\ ) ® 1
i
i

min. 230 cm l

min. 100 cm
(150 cm beim folgen draht) -

Die strikte Einhaltung der in der Bedienungsanleitung angegebenen Abstinde und Gefille gewahrleistet eine
optimale Installation und einen einwandfreien Betrieb des Roboters. Bei Gefdllen oder rutschigen Boden ist der
Abstand um mindestens 30 cm /11,81" zu erh6hen.

Wenn innerhalb oder auRerhalb des Arbeitsbereichs ein Schwimmbecken, Teich, Abhang, Graben, eine Treppe, oder 6ffentliche
StralBen vorhanden sind, die nicht durch einen Zaun geschiitzt, oder nur von einem leicht iberkletterbaren Zaun geschiitzt sind,
muss der Fiihrungskabel mindestens 90 cm (35,43")

Wenn innerhalb des Arbeitsbereichs [
Hindernisse vorhanden sind, die StoRke
aushalten, wie z.B. Bdume, Biische,
oder Pfosten, die keine scharfen
Kanten aufweisen, brauchen sie nicht
abgegrenzt zu werden. Der Roboter
erkennt das Hindernis und &ndert die
Richtung.
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INSTALLATION DES FUHRUNGSKABEL

Das Fihrungskabel kann eingegraben oder auf dem Geladnde
verlegt werden. Falls man uber eine Maschine zum Verlegen des
Kabels verfligt sollte dieses eingegraben werden, da es dadurch
besser geschiitzt ist. Sonst muss das Kabel mit den speziellen
Né&geln wie im Folgenden beschrieben auf dem Gelande verlegt

werden.

D ( Err—

Beginnen Sie mit dem Verlegen des Kabel vom
Installationsbereich der Ladestation aus und geben
Sie noch ein paar Meter Lange mehr zu, um das
Kabel dann beim Anschluss an die Gruppe nach MaR
zuzuschneiden.

Verlegen des Kabels auf dem Boden

Das Gras mit einem Handrasenmaher oder einem Freischneider
entlang des gesamten Verlaufs, auf dem der Draht verlegt werden
soll, sehr niedrig schneiden. Das erleichtert das Verlegen des
Drahtes in Berlihrung mit dem Boden und verhindert, dass der
Rasenmahroboter das Kabel durchschneidet, oder seine Isolierung

beschédigt.

1. Verlegen Sie den Draht im Uhrzeigersinn entlang des ganzen
Laufweges und befestigen Sie ihn mit den zugehorigen
Pflocken in Abstanden von etwa 100 cm (39,37“). Der Draht
muss den Boden beriihren, um zu verhindern, dass er vom
Rasenmahroboter beschédigt wird, bevor ihn das Gras wieder

bedeckt.

- Beim Verlegen des Kabel muss die Drehrichtung im

Uhrzeigersinn eingehalten werden.

- Indennicht geraden Abschnitten ist das Kabel so zu fixieren,
dass es sich nicht verwickelt, sondern eine regelmaRige
Biegung annimmt (Radius 20 cm).

Kabel

stigungs
fiir das Kabel
1

~~
- -
----------------
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Eingegrabenes Kabel

1.
2.

4.
Verbindung Kabel. a

Wenn ein weiterer Kabel notwendig sein sollte, um die Installation
fertigstellen zu konnen, ein Original-Verbindungsstiick verwenden.

Eine regelméRige Furche im Boden ausheben (etwa 2-3 cm (0,787 - 1,181").

Verlegen Sie das Kabel im Uhrzeigersinn entlang des Verlaufs in einer Tiefe von einigen Zentimetern. Das Kabel nicht tiefer
als 5 cm eingraben, um die Qualitat und Intensitdt des vom Roboter empfangenen Signals nicht zu verringern.

Beim Verlegen des Kabels muss man dieses ggf. in einigen Punkten mit den dafiir vorgesehenen Né&geln blockieren, um es

beim Zuschitten des Grabens in seiner Stellung zu halten.

Bedecken Sie das ganze Kabel mit Erde und sorgen Sie dafiir, dass es im Boden straff bleibt.

Jedes Drahtende in das Verbindungsstiick einfiihren, Gberpriifen, e

ob die Drahte vollsténdig eingefiihrt sind, sodass die Enden an der
anderen Seite sichtbar sind. Den Knopf an der Oberseite mit einer
Zange ganz hinein driicken.

@ A ——

- Verwenden Sie nur Original-Verbindungsstiicke,
da nur diese eine sichere und dichte elektrische
Verbindung gewahrleisten.

- Verwenden Sie kein Isolierband oder
Verbindungen anderer Art, die keine korrekte

Isolierung garantieren (Kabelschuhe, Klemmen
usw.), da sonst die Bodenfeuchtigkeit nach
einer bestimmten Zeit eine Oxidation und damit
eine Unterbrechung des Umzdunungsdrahtes
hervorruft.

AUFLADEN DER BATTERIEN BEI DER ERSTEN BENUTZUNG

(R ——

Beim ersten Aufladen miissen die Batterien mindestens
4 Stunden angeschlossen bleiben. N\

. Stellen Sie den Roboter in die Ladestation.

Die Taste ON/OFF driicken und einige Sekunden warten, bis
der Roboter voll eingeschaltet ist.

Das Batterie-Led leuchtet beim Erkennen der Ladestation
einige Sekunden lang bestandig orange.

Uberpriifen, ob das Led ,AUTO" erloschen ist, eventuell die
Taste ,AUTO" driicken, um das Led auszuschalten.

Nach Beendigung des Ladevorgangs kann man den Roboter
benutzen, oder ihn fiir die Inbetriebnahme programmieren
(siehe ,Programmiermodalitaten”)..

P TASTE “PLAY/PAUSE"

TASTE “ON”
’

23
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BENUTZUNG UND FUNKTIONSWEISE

VERPFLICHTUNGEN FUR DIE BENUTZUNG

(]

- Vor dem ersten Einsatz des Roboters wird empfohlen, das ganze Handbuch aufmerksam durchzulesen und
sich zuvergewissern, dass man es vollkommen verstanden hat. Insbesondere ist es wichtig, alle Informationen
verstanden zu haben, welche die Sicherheit betreffen.

- Verwenden Sie den Roboter nur fiir die vom Hersteller vorgesehenen Verwendungszwecke und manipulieren
Sie keine Vorrichtung, um andere als die vorgesehenen Betriebsleistungen zu erhalten.

- Vermeiden Sie eine Benutzung des Roboters und seiner Peripheriegerate unter schlechten
Witterungsbedingungen, insbesondere wenn Gefahr von Blitzschlag besteht.

BESCHREIBUNG BEDIENKONSOLE UND UBERSICHT DER MENUS

Die Abbildung zeigt die Lage und die Funktion der Steuerungen an der Maschine.

STOP.

Driicken Sie diese Taste, um den Rasenmaher unter
Sicherheitsbedingungen zu stoppen. Diese Taste sollte
nur bei unmittelbarer Gefahr bzw. auch zum Ausfiihren
von Wartungsarbeiten am Roboter gedriickt werden.

Driicken Sie diese Taste zum Ein- und Ausschalten des
Roboters.

Aktiviert oder deaktiviert den Betrieb im
Automatikmodus.

Beim Betrieb im Automatikmodus ist der Roboter
so programmiert, dass er nach der Programmierung
arbeitet, die auf den ndchsten Seiten beschrieben ist.

Ausgeschaltet Betrieb im manuellen Modus
Bestandig leuchtend: Betrieb im Automatikmodus.

Ladestand der Batterie.

# @01 (][5

BRATTERY

ALERT

Betriebsstorung. Sehen Sie das Kapitel ,FEHLERSUCHE"
nach.

s

Roboter in der Ladestation (Led AUTO erloschen)

n
=
o
o
o=

Diese Taste driicken, um einen Arbeitszyklus im manuellen Modus zu starten Wenn die Batterie ausreichend
aufgeladen ist und das Led AUTO erloschen ist, beginnt der Roboter einen Arbeitszyklus. Nach Beendigung des
Arbeitszyklus kehrt er zur Ladestation zuriick.

|
o
C
n
m

Roboter im Garten

Wenn der Roboter in Bewegung ist, ermoglicht diese Taste, den Schneidevorgang zu unterbrechen, der Roboter geht
Z | auf Standby.

Wenn der Roboter auf Standby ist, ermdglicht diese Taste die Wiederaufnahme des Schneidevorgangs.

Der Roboter kehrt zur Ladestation zuriick und nimmt den Automatik- oder den manuellen Betrieb je nach dem Status
des Led ,AUTO" wieder auf.
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INBETRIEBNAHME MIT

Der Inbetriebnahmevorgang wird beim ersten Einschalten und nach einem langeren Zeitraum von Inaktivitat durchgefiihrt.

Uberpriifen Sie, ob der Grasmantel des Rasens, der gemaht werden soll, geniigend hoch fiir das korrekte Funktionieren des
Roboters steht (siehe Technische Daten).

Stellen Sie die gewiinschte Schnitthohe ein (siehe Einstellen der Schnitthohe).

Uberpriifen Sie, ob der Arbeitsbereich korrekt abgegrenzt ist und keine Hindernisse fiir das ordnungsgeméRe Funktionieren
des Roboters aufweist, wie im Abschnitt ,Vorbereitung und Abgrenzung von Arbeitsbereichen” und den folgenden angegeben.

Uberpriifen Sie, ob es im Garten infolge von schweren Regenfillen Pfiitzen gibt.

Positionieren Sie den Roboter in der Ladestation.

Die Taste ON/OFF driicken und einige Sekunden warten, bis der Roboter voll eingeschaltet ist.
Das Batterie-Led leuchtet beim Erkennen der Ladestation einige Sekunden lang besténdig orange.

Bei der ersten Installation des Kits fiir automatische Ladestation den Automatikmodus des Roboters aktivieren, indem Sie
die gefiihrte Prozedur mittels APP benutzen.

Der Roboter ist einsatzbereit. Die Taste ,AUTO" driicken, um den Automatikbetrieb oder den manuellen Modus des Roboters
einzustellen.

Betrieb des Roboters im manuellen Modus, ,Led ,AUTO’ erloschen”

Bei vollstandig leerer Batterie die Taste START/PAUSE driicken, um den Arbeitszyklus zu starten. Wenn die Batterie leer ist,
kehrt der Roboter zur Ladestation zurtick.

Wenn der Garten nicht vollstandig gemaht wurde, warten bis die Batterie voll aufgeladen ist und dann einen neuen
Arbeitszyklus starten.

Fir ein besseres Ergebnis wird angeraten, den Roboter mindestens jeden zweiten Tag einzusetzen.

Zum Andern der Standardeinstellungen einiger Funktionen des Roboters braucht man nur die kostenlose App fiir Smartphone
herunter zu laden, siehe Paragraph ,ZUGRIFF AUF DAS MENU UBER APP"“.

Betrieb des Roboters im Automatikmodus, ,Led ,AUTO’ leuchtet”

Im Automatikmodus ist der Roboter dazu programmiert, an allen Wochentagen zu arbeiten. Mittels der mobilen App kann die
Voreinstellung der Arbeitszeiten Gberpriift werden.

Die Anzahl der Arbeitszyklen wird vom Roboter automatisch auf Basis der Kapazitat der Batterie verwaltet. Im Automatikmodus
fahrt der Roboter von der Ladestation aus, um den Arbeitszyklus auszufiihren, kehrt zuriick, um sich wieder aufzuladen, und
arbeitet dann nétigenfalls wieder weiter.

Zum Andern der Standardeinstellungen der Arbeitszeiten und anderer Funktionen braucht man nur die kostenlose App fiir
Smartphone herunter zu laden, siehe Paragraph ,ZUGRIFF AUF DAS MENU UBER APP*.
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BENUTZUNG DES ROBOTERS IN GESCHLOSSENEN BEREICHEN OHNE LADESTATION

Das Starten des Roboters im Modus geschlossener Bereich dient zum Mahen von geschlossenen Bereichen, in die der
Roboter nicht nicht gelangen kann, indem er dem Fiihrungskabel folgt. Uberpriifen Sie, ob der Arbeitsbereich wie im Kapitel
,VORBEREITUNG UND ABGRENZUNG VON ARBEITSBEREICHEN" angegeben geeignet ist.

A Vorsicht - Warnhinweis

Stoppen Sie den Roboter unter Sicherheitsbedingungen (siehe ,Stopp des Roboters unter Sicherheit”) und
transportieren Sie ihn, indem Sie den dafiir vorgesehenen Griff benutzen. Vermeiden Sie, den Roboter am Gehause
zu fassen und benutzen Sie immer den vorgesehenen Griff.

1. Positionieren Sie den Roboter innerhalb des Arbeitsbereichs
mindestens 100 cm (39,37 ") von jedwedem Hindernis entfernt

2. Die Taste ,ON/OFF" driicken und einige Sekunden warten, bis
der Roboter voll eingeschaltet ist.

3. Verbinden Sie sich mit dem Roboter mittels der APP auf lhrem
Smartphone und wahlen Sie die Taste §_.

4. Die Taste Geschlossener Bereich” wahlen. @

Acm

5. Die Uhrzeit fir Arbeitsende einstellen und ,, 0K wahlen. (39377)

Zu Ende der Arbeit den Roboter unter Sicherheitsbedingungen
stoppen (siehe ,Sicherheitsstopp des Roboters”) und ihn wieder in
den Bereich bringen, wo sich die Ladestation befindet.

Stellen Sie den normalen Betriebsmodus des Roboters wieder her
wie im Kapitel ,INBETRIEBNAHME" beschrieben.

ZUGRIFF AUF DAS MENU UBER APP

Der Roboter hat eine eingebaute Bluetooth-Vorrichtung, mit der er vom Smartphone aus programmiert und kontrolliert werden kann.

Laden Sie die Anwendung fir Ihr Smartphone mit Android und 10S von der Webseite des Produkts herunter. Starten Sie die App
und folgenden Sie der gefiihrten Anmeldeprozedur, um Verbindung mit dem Roboter herzustellen.

Der PIN-Code fiir den ersten Zugang ist werkseitig auf ,0000” eingestellt, &ndern Sie diesen PIN-Code so bald wie mdglich, um
den Roboter sicher zu machen.

D|e App erméglicht Folgendes:

Andern der Standard-Arbeitszeiten im Automatikmodus.

Einstellen der Funktion des Regensensors.

Einstellen der Ausgangspunkte, um einen eventuellen zweiten Bereich optimal zu verwalten.
+ Anderung des Passworts.

Versenden des Befehls Start / Pause / Home.

Lenken des Roboters wahrend des Méhens.
+  Anzeige von Status, Warnungen und eventuellen Stérungen des Roboters.

EINSTELLUNG DES BENUTZER-MENUS MITTELS DER MOBILEN APP

Die Anwendung von lhrem Smartphone aus starten, um zur Programmierung des Roboters mittels der Funktion ,Setup” zu
gelangen.

Nachstehend finden Sie die einleitende Zusammenfassung der verfiigbaren Programmierfunktionen. Fiir die detaillierte Erkldarung

jeder Funktion wird auf die Seiten verwiesen, die auf das Flussdiagramm folgen. Die mit (*) gekennzeichneten Funktionen sind
nur bei einigen Modellen verfiigbar. Siehe Tabelle ,Technische Daten".
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MENU-EINSTELLUNG - PROGRAMMIERMODI

Starten Sie die Anwendung auf lhrem Smartphone, um mittels der Funktion “EINSTELLUNG” auf die Programmierung des
Roboters zugreifen zu kénnen.

Nachstehend finden Sie die einleitende Zusammenfassung der verfligbaren Programmierfunktionen. Fiir die detaillierte Erkldarung
jeder Funktion wird auf die Seiten verwiesen, die auf das Flussdiagramm folgen. Die mit (*) gekennzeichneten Funktionen sind
nur bei einigen Modellen verfligbar. Siehe Tabelle “Technische Daten”.

Einstellungen von Datum und Uhrzeit

Gestattet das Einstellen von Datum und Uhrzeit des Roboters. Normalerweise
\ wird dies automatisch eingestellt, wenn Verbindung mit dem Roboter
) aufgenommen wird.

Y

]
\
~_’

-

Einstellungen des Roboters

Gestattet den Zugriff auf alle Einstellungen beziiglich der Arbeit des Roboters,
/\ wie etwa wochentlicher Zeitplan des Arbeitszyklus und Riickkehr zur
133_@ Ladestation.

Einstellungen des Profils

Es konnen 3 verschiedene Arbeitsprofile eingestellt werden, die fiir bestimmte

@ Schnittanforderungen benutzt werden konnen, oder um einen roboterfreien
Garten zu haben.
[

Wochenplanung
o Gestattet die Auswahl der Zeitplédne fiir die einzelnen Arbeitszyklen (bis zu
maximal 4) fiir jeden Wochentag, der Bereiche, die bearbeitet werden sollen,
und des Schnitts der Rasenkante.
[
/ L M M G Vv s D\ Die Einstellungen fiir einen einzelnen Tag lassen sich sehr rasch auf alle
u a e e a0 anderen Wochentage kopieren.

Dazu reicht es, die eingestellten Zeitplane eines bestimmten Tages
gedriickt zu halten (griiner Balken auf dem linken Bild). Es erscheint eine
Bildschirmansicht, auf der sie die anderen Wochentage auswahlen kdnnen,
an denen die gleichen Zeitplane angewandt werden sollen.

\_ >/

Empfohlene Arbeitszeitplane nach Modell und Gartengréfle.

Modell m? (ft?)

D020DEZ 1000 (10763") 09:00 20:00
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Lade-Einstellungen

i LY

Einstellungen des Regensensors

o

6 6 o
6 o
o

Einstellungen des Gartens

A

Installationseinstellungen

o3

Sprachenoptionen

Sicherheit
()

Passwortanderung

£

[
Tastatursperre
|
(=S

Bedienungsanleitung

Stellt den Abstand zwischen dem Roboter und dem Umzaunungskabel bei der
Riickkehr von allen eingestellten Arbeitsbereichen ein.

Aktiviert oder deaktiviert den Regensensor. Es ist auch mdoglich, eine
verzogerte Ausfahrt aus der Ladestation einzustellen, wenn der Regen erfasst
wird.

Als nachstes gelangt man zu den Einstellungen der einzelnen Arbeitsbereiche,
die vom Roboter bearbeitet werden kénnen; Es sind folgende Einstellungen
verfligbar:
«  GroBe: Schatzungsweise Flache des Arbeitsbereichs
Entfernung: Die Strecke, die der Roboter zuriicklegen muss, um den
Bereich zu erreichen
Richtung: Die Richtung im oder gegen den Uhrzeigersinn, um den
bestimmten Bereich zu erreichen
Abstand vom Kabel: Abstand des Roboters vom Umzaunungskabel auf
dem Weg zum sekundéren Bereich
Oko-Modus: Wenn dieser aktiviert ist, reduziert der Roboter die Arbeitszeit,
wenn er erkennt, dass der Rasen schon gemaht ist

Gestattet die Anderung der Parameter fiir die Installation, die nachstehend
aufgelistet und beschrieben sind:
«  Ausfahrt vom Kabel: Stellt den Ausfahrtsabstand des Roboters vom
Umzdunungskabel ein.
Air Marker: Andert die Entfernung, aus welcher der Roboter das Signal der
Ladestation erkennt
Docking Shift: Stellt eine Verschiebung zum Umz&dunungskabel ein, um
den Roboter bei der Riickkehr zur Ladestation optimal zu zentrieren.

Gestattet, die Sprache des Roboters, das Datumsformat, den Zeitplan und die
Entfernung zu d@ndern.

Als néchstes gelangt man zur Mdéglichkeit, das Passwort fiir das Einschalten
des Roboters zu andern, und zur Funktion Tastatursperre.

Gestattet, das Passwort filir den Start des Roboters zu &dndern. Diese
Kombination wird auch verwendet, um ein neues Smartphone mit dem
Roboter zu koppeln.

Wenn die Sperrfunktion aktiviert wird, kbnnen dem Roboter keine Befehle
mebhr Uber die Tastatur erteilt werden; Zum Starten des Roboters, oder um ihn
zur Ladestation zu schicken, muss der betreffende Befehl direkt von der App
auf dem Telefon aus gegeben werden.
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Akustische Einstellungen
Aktiviert oder deaktiviert die akustischen Signale des Roboters.

Stellen Sie es erneut ein

0

Setzt alle Einstellungen auf die werkseitigen Werte zuriick.

KONFIGURIERT DAS ,CONNECT-MODUL"

Das Connect-Modul im Inneren des Roboters ermdglicht die Verbindung zum GSM- und GPS-Netz liber die jeweilige Antenne,
sodass eine Fernkontrolle des Status der Maschine maoglich ist. AuRerdem ist es mdglich, einige Befehle zu erteilen, oder auch
den Fahrweg des Roboters auf der Karte zu beobachten.

Je nach Modell und der gewahlten Konfiguration des Roboters kann das Connect-Modul im Lieferumfang inbegriffen sein, oder
separat als Option zugekauft werden. Nachstehend finden Sie Anweisungen zur Konfiguration und zur Aktivierung des Connect-
Moduls.

Connect-Modul als Option
Laden Sie von der Website des Produkts die Anwendung fiir hr Smartphone mit Android oder 10S herunter
Sobald Sie diese gedffnet haben, fiigen Sie den Roboter hinzu, indem Sie auf die Taste ,+" klicken.
Auf dem Bildschirm des Roboters klicken Sie oben auf das Menii Einstellungen.
Wibhlen Sie ,Das Connect-Modul konfigurieren”, um den Registrierungsvorgang fiir Ihr Smartphone am Roboter zu starten.

Zu Ende der Registrierung werden Sie aufgefordert, die Funktion Geofence zu konfigurieren; Wahlen Sie die gewiinschten
Einstellungen aus.

Das Connect-Modul ist korrekt konfiguriert.
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LANGERER STILLSTAND UND WIEDERINBETRIEBNAHME

Im Fall von langerer Inaktivitdt des Roboters und vor der Madhsaison, muss eine Reihe von Arbeiten durchgefiihrt werden, um
seine korrekte Funktionsweise bei der Wiederinbetriebnahme zu gewahrleisten.

1. Laden Sie die Batterie vollstandig auf, bevor Sie den Roboter im Winter wegstellen. Die Batterie muss mindestens alle 5
Monate geladen werden.

2. Lassen Sie die vorgesehenen Wartungsarbeiten bei einem autorisierten Vertragshandler durchfiihren. Diese Mallhahme
ist dulerst wichtig, um den Roboter in einem guten Zustand zu erhalten. Normalerweise umfasst der Kundendienst die
folgenden MalRnahmen:

e komplette Reinigung des Rahmens des Roboters, der Schneidklinge und aller anderen beweglichen Teile.
* innere Reinigung des Roboters.

¢ Funktionspriifung des Roboters.

¢ Kontrolle und notigenfalls Austausch der abgenutzten Komponenten wie z.B. die Schneideklinge;
 Uberpriifung der Batterieleistung.

¢ ggf. kann der Vertragshandler auch die neue Software laden.

3. Den Roboter und die Ladestation, falls diese mitgeliefert wurde, sorgféltig reinigen (siehe ,Reinigung des Roboters").

4. Kontrollieren Sie eventuell abgenutzte oder beschadigte Teile wie z.B. die Schneidklinge und wechseln Sie diese ggf. aus.

5. Stellen Sie den Roboter an einem geschiitzten und trockenen Ort ab, mit einer Raumtemperatur von 10-20°C. Dieser Raum
sollte fiir Unbefugte (Kinder, Tiere usw.) nicht leicht zugéanglich sein. Lagern Sie den Roboter bei einer Temperatur unter 20°C,
um die Selbstentladung der Batterie zu vermeiden.

6. Ziehen Sie den Stecker der Netzstromversorgung (A) aus der Stromsteckdose heraus.

7. Die Ladestation, falls mitgeliefert, abdecken, um zu verhindern, dass Fremdkorper in sie hineingeraten (Blatter, Papier, usw.)
und um die Kontaktplatten zu schiitzen.

Wiederinbetriebnahme

Bevor Sie den Roboter nach einer langen Inaktivitat wieder in Betrieb nehmen, gehen Sie wie folgt vor:

1. Schlielen Sie den Stecker des Netzgerats an der Steckdose an.

2. Reaktivieren Sie die allgemeine Stromversorgung

3. Laden Sie die Batterien des Roboters mindestens 4 Stunden lang auf.

4. Sobald der Roboter vollstandig aufgeladen ist, setzen Sie ihn normal in Betrieb.
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AUFLADEN DER BATTERIE BEI LANGEREM STILLSTAND

4

® Gefahr - Achtung TASTE “PLAY/PAUSE” (B)

Es ist verboten, den Roboter in explosionsgefahrdeter
oder leicht entziindbarer Umgebung aufzuladen.

1. Schalten Sieden Stromander Ladestation einund vergewissern
Sie sich, dass die Kontaktplatten sauber sind.

2. Den Roboter in der Ladestation positionieren.

TASTE “ON” (A)
3. Die Taste ON/OFF driicken und einige Sekunden warten, bis _ © TASTE “OFF” (C)

der Roboter voll eingeschaltet ist.

4. Das Batterie-Led leuchtet beim Erkennen der Ladestation
einige Sekunden lang bestandig orange.

5. Uberpriifen, ob das Led ,AUTO" erloschen ist, eventuell die
Taste ,AUTO" driicken, um das Led auszuschalten.

6. Wenn das Laden beendet ist (nach etwa 6 Stunden) driicken
Sie die Taste “OFF” (C).

7. Stellen Sie den Roboter an einem geschiitzten und trockenen
Ort ab, mit einer Raumtemperatur von 10 - 20°C. Dieser Raum
sollte fur Kinder, Tiere, andere Fremdkorper usw. nicht leicht
zuganglich sein.

EMPFEHLUNGEN FUR DEN GEBRAUCH

Nachfolgend finden Sie einige Angaben, an die Sie sich bei der Benutzung des Roboters halten sollten:

- auch wenn Sie sich mit der Gebrauchsanleitung hinreichend vertraut gemacht haben, sollten Sie bei der ersten Benutzung
einige Testmanover simulieren, um die wichtigsten Steuerungen und Funktionen kennen zu lernen;

- kontrollieren Sie, ob die Befestigungsschrauben der Hauptteile fest angezogen sind;
- mahen Sie den Rasen oft, um ein GberméaRiges Wachstum des Grases zu vermeiden;

- verwenden Sie den Roboter nicht, um Gras zu schneiden, das um mehr als 1 cm (0,40 ") hoher ist als die Schneidklinge. Bei
hohem Gras die Schneidklinge anheben und sie dann an den folgenden Tagen nach und nach absenken;

- wenn es auf dem Rasen eine automatische Rasensprenganlage gibt, miissen Sie den Roboter so programmieren, dass er
mindestens 1 Stunde vor Beginn der Bewadsserung in die Ladestation zurlickkehrt;

- Uberpriifen Sie das Gefalle des Gelandes und vergewissern Sie sich, dass es die zuldssigen Héchstwerte nicht liberschreitet,
damit die Benutzung des Roboters keine Gefahrensituationen verursacht;

- wir raten, den Roboter so zu programmieren, dass er nicht mehr als notwendig arbeitet, wobei auch das unterschiedliche
Wachstum des Grases zu den verschiedenen Jahreszeiten zu beriicksichtigen ist, um ihn nicht unniitz abzunutzen und die
Betriebsdauer der Batterien nicht unniitz zu verkirzen;

- um Sicherheitsrisiken zu vermeiden, vergewissern Sie sich bitte, dass wahrend der Roboter in Betrieb ist, sich keine Personen
(insbesondere Kinder, &ltere Menschen oder Behinderte) und Haustiere im Betriebsbereich aufhalten. Um diese Risiken zu
vermeiden empfiehlt es sich, die Tatigkeit des Roboters zu geeigneten Zeiten zu programmieren.

Der Hersteller garantiert nicht die vollstandige Kompatibilitdt des Rasenmahroboters mit anderen Arten von drahtlosen Systemen
wie etwa Fernsteuerungen, Radiosendern, akustischen Geraten, vergrabenen elektrischen Zdunen fiir Tiere oder &hnliches.
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ORDENTLICHE WARTUNG

EMPFEHLUNGEN FUR DIE WARTUNG

_

Benutzen Sie bei den Wartungsarbeiten die vom Hersteller angegebene personliche Schutzausriistung, besonders
bei Arbeiten an der Klinge. Vor Durchfiihrung der Wartungsarbeiten muss man sich vergewissern, dass der Roboter
unter sicheren Bedingungen angehalten wurde (siehe ,Sicherheitsstopp des Roboters”).

TABELLE WARTUNGSPLAN

Haufigkeit

Komponente

Art des Eingriffs

Verweis

Klinge

Die Klinge reinigen und

ihre Effizienz priifen. Wenn

die Klinge durch einen
Stol verbogen oder stark
abgenutzt ist, muss sie
ausgewechselt werden

Siehe ,Reinigung des
Roboters”

Mahsaison

Wochentlich Knopfe zum Aufladen der Eventuelle Oxidationen Siehe ,Reinigung des
Batterien reinigen und beseitigen Roboters”
Eventuelle Oxidationen Siehe ,Reinigung des
Kontaktplatten reinigen und beseitigen Roboters”
Eventuelle Oxidationen Siehe ,Reinigung des
Regensensor reinigen und beseitigen Roboters”
Monatlich Roboter Die Reinigung durchfiihren Siehe ,Reinigung des
gung Roboters”
Den Kupon bei
Einmal jahrlich zu Ende der Roboter einem autorisierten Siehe “Langerer Stillstand

Kundendienstzentrum
ausfillen.

und Wiederinbetriebnahme”
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REINIGUNG DES ROBOTERS

1. Halten Sie den Roboter unter sicheren Bedingungen an (siehe “Sicherheitsstopp des Roboters”).

A Vorsicht - Warnung

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu vermeiden.

2. Reinigen Sie alle AulRenflachen des Roboters mit einem Schwamm, der mit lauwarmem Wasser befeuchtet ist, und mit
neutraler Seife. Den Schwamm vor der Verwendung kréftig ausdriicken, damit er nicht zu nass ist. @

A Vorsicht - Warnung

Durch Verwendung von zu viel Wasser kann dieses eindringen und Schaden an den elektrischen Komponenten
verursachen.

3. Verwenden Sie keine Losungsmittel oder Benzin, damit die lackierten Oberflichen und die Kunststoffteile
nicht beschadigt werden.

4. Die inneren Teile des Roboters diirfen nicht gewaschen werden. Verwenden Sie keinen Druckwasserstrahl,
damit die elektrischen und elektronischen Komponenten nicht beschadigt werden.

Vorsicht - Warnung

Um die elektrischen und elektronischen Komponenten nicht irreversibel zu beschadigen, darf der Roboter nicht
teilweise oder ganz in Wasser getaucht werden, da er nicht wasserdicht ist.

5. Kontrollieren Sie den unteren Teil des Roboters (Bereich der
Schneidklinge, Vorder- und Hinterrdder) und beseitigen Sie
Verkrustungen und/oder Riickstande, die den einwandfreien
Betrieb des Roboters behindern kénnten.

6. Beseitigen Sie eventuelle Gras- und Laubriickstande um den
Griff des Roboters herum.

7. Reinigen Sie die Knépfe zum Aufladen der Batterien (A), die
Kontaktplatten (B) und entfernen Sie eventuelle Oxidationen
oder Rickstande, die sich durch die Stromkontakte gebildet
haben, mit einem trockenen Tuch und ggf. einem feinkdrnigen
Schleifpapier.

8. Den Regensensor (C) reinigen und Schmutzreste oder
eventuelle Oxidationsspuren entfernen.

9. Reinigen Sie das Innere der Ladestation von den
angesammelten Riickstanden.
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FEHLERSUCHE

STORUNGEN, URSACHEN UND ABHILFEN

Die nachfolgenden Informationen haben den Zweck, lhnen bei der Erkennung und Behebung von eventuellen Anomalien und

Fehlfunktionen zu helfen, die beim Gebrauch auftreten kénnen. Einige Stérungen kénnen vom Benutzer behoben werden, andere

erfordern ein prazises technisches Fachwissen oder besondere Fahigkeiten. Diese dirfen ausschlieBlich von qualifiziertem

Personal mit anerkannter Erfahrung auf dem spezifischen Gebiet des Eingriffs durchgefiihrt werden.

Wenn der Roboter im Fehlerstatus ist und das Led ALERT leuchtet oder blinkt, verbinden Sie sich tiber das Smartphone mit der
m APP, um die Art des Fehlers verstehen zu kdnnen.

A Vorsicht - Warnung

Stoppen Sie den Roboter unter Sicherheitshbedingungen (siehe ,Sicherheitsstopp des Roboters”), falls der Roboter
inspiziert werden muss, um die Gefahr eines nicht vorgesehenen Starts der Klinge zu vermeiden.

Problem ‘ Ursachen ‘ Abhilfe

Ersetzen Sie die Klinge durch eine neue (siehe

Beschadigte Schneidklinge ,Auswechseln der Klinge")

Halten Sie den Roboter unter sicheren
Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp des
Roboters”) Machen Sie die Klinge frei

Schneidklinge hat sich in Riickstanden &
verfangen (Bander, Schnire, Vorsicht - Warnung
Plastikstlicke usw.)

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die
Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu
vermeiden

o Halten Sie den Roboter unter sicheren
Anormale Vibrationen Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp des
Der Start des Roboters ist in der Ndhe Roboters®)
nicht vorgesehener Hindernisse erfolgt
(abgebrochene Zweige, vergessene
Gegenstande usw.)

Der Roboter ist sehr laut

Entfernen Sie die Hindernisse und starten Sie
den Roboter wieder (siehe ,Inbetriebnahme -
Automatikmodus®)

Lassen Sie den Motor vom nachstgelegenen
Elektromotor defekt autorisierten Kundendienstzentrum reparieren
bzw. auswechseln

Stellen Sie die gewiinschte Schnitthéhe héher
ein (siehe ,Einstellen der Schnitththe")

Gras zu hoch

Mahen Sie den Bereich zuerst mit einem
normalen Rasenmaher

Fehler bei der Verlegung des Uberpriifen Sie den Anschluss der Ladestation
Fiihrungskabel oder des Stromkabels (siehe ,Installation der Ladestation und des
der Ladestation Netzgerats")

Der Roboter stellt sich nicht
richtig in die Ladestation

Stellen Sie die Ladestation auf eine ebene und
stabile Flache (siehe ,Planung der Installation
der Anlage”)

Setzung des Bodens in der Néhe der
Ladestation

Stellen Sie die Uhr des Roboters neu ein (siehe

Falsch eingestellte Uhr ,Programmierung”)

Der Roboter arbeitet zu
falschen Zeiten

Stellen Sie die Arbeitszeit des Roboters neu ein

Falsch eingestellte Arbeitszeit (siehe ,Programmierung”)
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Problem

Der Arbeitsbereich wird nicht
komplett gemaht

Ursachen

Arbeitsstunden nicht ausreichend

Abhilfe

Verlangern Sie die Arbeitszeit (siehe
,Programmierung")

Schneidklinge mit Verkrustungen und/
oder Riickstanden

Halten Sie den Roboter unter sicheren
Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp des
Roboters")

A Vorsicht - Warnung

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die
Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu
vermeiden

Reinigen Sie die Schneidklinge

Schneidklinge abgenutzt

Ersetzen Sie die Klinge durch ein Originalersatzteil
(siehe ,Auswechseln der Klinge")

Flache des Arbeitsbereichs zu grof fir
die effektive Kapazitat des Roboters

Passen Sie den Arbeitsbereich an (siehe
,Technische Daten”)

Die Batterien stehen vor dem Ende
ihres Lebenszyklus

Ersetzen Sie die Batterien durch Originalersatzteile
(siehe ,Auswechseln der Batterien”)

Die Batterien werden nicht vollsténdig
aufgeladen

Reinigen und beseitigen Sie eventuelle
Oxidationen von den Kontaktstellen der Batterien
(siehe ,Reinigung des Roboters").

Nebenflache nicht komplett
gemaht

Falsche Programmierung

Programmieren Sie die Nebenflache korrekt
(siehe ,Programmierung")

ALERT

Oranges Led blinkt langsam

Datum und Uhrzeit nicht eingestellt

Verbinden Sie sich tiber das Smartphone mit der
APP, um Datum und Uhrzeit zu aktualisieren.

Beschadigte Schnittklinge

Tauschen Sie die Klinge gegen eine neue aus
(siehe ,Austauschen der Klinge")

Schnittklinge hat sich in
Riickstanden (Bander, Schniire,
Kunststoffbruchstiicke usw.)
verfangen.

Stoppen Sie den Roboter unter
Sicherheitsbedingungen (siehe ,Stopp des
Roboters unter Sicherheit").

A Vorsicht - Warnhinweis

Verwenden Sie Schutzhandschuhe um die
Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu
vermeiden.

Machen Sie die Klinge frei.

Zu hohes Gras

Stellen Sie die gewiinschte Schnitthéhe héher
ein (siehe Einstellen der Schnitthohe).

Der Roboter wurde vom Boden hoch

Uberpriifen, ob der Roboter nicht blockiert, oder
durch irgendeinen Gegenstand behindert ist.
Reinigen und eventuelle Grasriickstande

gehoben Unterhalb des Gehduses entfernen, welche die
Sensoren verlegen kénnen.
ALERT B
Uberpriifen, ob im Bereich, in dem die Maschine
KEIN GRAS gestoppt hat, ein ausreichender Grasmantel

Orange zweimaliges Blinken

vorhanden ist. Den Roboter in einen anderen
Bereich des Rasens umsetzen.

ALERT

Oranges Led blinkt rasch

Nach dem Betatigen der Taste Off
blinkt das Led rasch

Verbinden Sie sich tiber das Smartphone mit der
APP, um die Pin des Roboters einzugeben.

Der Umzaunungskabel ist nicht korrekt
Angeschlossen (Kabelbruch, kein
Stromanschluss usw.)

Kontrollieren Sie die Funktionsttichtigkeit der
Stromversorgung, den korrekten Anschluss
des Netzgerats und den der Ladestation (siehe
LJInstallation der Ladestation und des Netzgerats").

ALERT

Oranges Led leuchtet
bestandig

Nicht korrigierbarer Fehler.

Schalten Sie den Roboter aus und wieder ein.
Sollte das Problem weiterbestehen, wenden
Sie sich an das nachstgelegene autorisierte

Kundendienstzentrum.
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Problem Ursachen Abhilfe
Die Uberpriifen Sie den korrekten Anschluss des
LED (C) Fehlen der Versorgungsspannung Netzgerates an die Steckdose
schaltet
sich nicht . Lassen Sie die Sicherung vom nachstgelegenen
ein Sicherung durchgebrannt autorisierten Kundendienstzentrum auswechseln
Die LED Halten Sie den Roboter unter sicheren
(C) des Bedingungen an (siehe ,Sicherheitsstopp
Senders Fihrungskabel unterbrochen des Roboters”) Ziehen Sie den Stecker des
ist einge- Netzgerats aus der Steckdose. Fiihren Sie die
schaltet Verbindung des Kabel durch

AUSWECHSELN VON KOMPONENTEN

EMPFEHLUNGEN FUR DAS AUSWECHSELN VON TEILEN

_

Fiihren Sie Austausch- und Reparaturarbeiten nach den Anleitungen des Herstellers durch, oder wenden Sie sich an
den Kundendienst, wenn diese Arbeiten im Handbuch nicht angegeben sind.

AUSWECHSELN DER BATTERIEN

O e

Lassen Sie die Batterien von einem autorisierten Kundendienstzentrum auswechseln.

AUSWECHSELN DER KLINGE

1. Halten Sie den Roboter unter sicheren Bedingungen an (siehe “Sicherheitsstopp des Roboters”).

_

Benutzen Sie Schutzhandschuhe, um die Gefahr von Schnittwunden an den Handen zu vermeiden.

Als Ersatz ausschlieBlich die fir das Gerét geeignete Originalklinge
verwenden.

MODELL: D0O20DEZ
Code Schneidklinge: L20Z13600A_R

2. Drehen Sie den Roboter um und legen Sie ihn so ab, dass die
Abdeckhaube nicht beschadigt wird.

3. Schrauben Sie die Schrauben (B) auf, um die Klinge (A)
abzumontieren.

4. Setzen Sie eine neue Klinge ein und ziehen Sie die Schrauben
fest.

5. Drehen Sie den Roboter wieder in die Betriebsposition um.
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STILLLEGUNG DES ROBOTERS

e Dieses Produkt ist am Ende seiner Nutzungsdauer als WEEE (Elektro- und Elektronikgerate-Abfall)
eingestuft. Es ist daher verboten, es als normalen Hausmiill oder gemischten Stadtmiill (undifferenziert)
bzw. als getrennten Stadtmiill (Miilltrennung) zu entsorgen.

e Der Benutzer muss bei der Stilllegung sicherstellen, dass das Produkt unter Einhaltung der ortlichen
Gesetzesvorschriften entsorgt wird; vor allem muss er die elektrischen und elektronischen Komponenten
vom Rest getrennt bei den speziellen autorisierten Sammelzentren fir WEEE entsorgen oder das
noch vollstédndige Produkt dem Héndler bei einem Neukauf zuriickgeben. Die illegale Entsorgung von
elektrischen und elektronischen Geraten (WEEE) wird mit Strafen verfolgt, welche von den in dem Gebiet
geltenden Gesetzen, in dem der Verstol} festgestellt wird, geregelt sind.

e Die in den elektrischen und elektronischen Geraten enthaltenen Schadstoffe kdnnen die Umwelt und
die menschliche Gesundheit gefdhrden, daher spielt der Benutzer eine wesentliche Rolle im Beitrag zur
Wiederverwendung, zum Recycling und zu anderen Formen der Verwertung der WEEE.

¢ Alle Komponenten, die getrennt und gesondert entsorgt werden miissen, sind speziell gekennzeichnet.

! Gefahr - Achtung

WEEE - Elektro- und Elektronikgerite-Abfall (WEEE) kann gefdhrliche Substanzen mit potentiell schadlichen
Auswirkungen fiir die Umwelt und die menschliche Gesundheit enthalten. Die WEEE-Entsorgung muss korrekt bei
den dafiir zugelassenen Sammelzentren erfolgen.

e Verpackung - Die Verpackung des Produkts besteht aus recycelbaren Materialien und muss nachhaltig in den dafiir
vorgesehenen Sammelbehéltern oder bei speziellen autorisierten Sammelstellen entsorgt werden.

e Batterien — Die Altbatterien oder verbrauchten Batterien enthalten umwelt- und gesundheitsschadliche Stoffe und dirfen
daher nicht im normalen Hausmiill entsorgt werden. Der Benutzer ist verpflichtet, die Batterien nachhaltig in den dafir
vorgesehenen Sammelbehéltern oder bei speziellen autorisierten Sammelstellen entsorgt werden.
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INFORMATIONEN ZUR KONFORMITAT DES PRODUKTS EE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Erklart in eigener Verantwortung, dass das Produkt:

Batteriebetriebener automatischer Rasenméahroboter, Modelle DO20DEZ den wesentlichen Anforderungen an Sicherheit,
Gesundheit und Umweltschutz entspricht, die von den diesbeziiglichen Richtlinien der EU und den Vorschriften des Vereinigten
Konigreichs entspricht.

Der volle Wortlaut der CE- und UK-Konformitatserklarungen liegen in Papierform in der Verpackung des Produkts bei.

Die Zucchetti Centro Sistemi erklart auBerdem, dass im Sinne der Richtlinie 2005/88/EG (S.l. 2001/1701 im Vereinigten
Konigreich) der Lwa-Schallleistungspegel bei einer signifikanten Stichprobe 63,0 dB + 2,0 dB (auf Kurve A gewichtet und
bezogen auf den LPW) betragt und dass der garantierte Lwa-Schalleistungspegel unter 67 dB (auf Kurve A gewichtet und
auf den LPW bezogen) liegt, und dass die technischen Unterlagen im Sinne der Richtlinien 2005/88/EG (S.I. 2001/1701 im
Vereinigten Konigreich) und 2006/42/EG (S.1. 2008/1597 im Vereinigten Konigreich) bei der Zucchetti Centro Sistemi S.p.A.

via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (AR), Italien erstellt wurden.

PRODUCT COMPLIANCE INFORMATION C n

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models DO20DEZ comply with the basic requisites for safety, health and
environmental protection provided for by the relevant EU directives and UK regulations.

The full texts of the CE and UK Declarations of Conformity are available in paper format inside the packaging containing the
product.

Zucchetti Centro Sistemi also declares that, pursuant to European directive 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK), the LwA
sound power level, out of a significant sample, is 63.0 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1pW), that the
guaranteed LwA sound power level is less than 67 dB (weighted on A curve and referred to 1pW) and that the technical
folders in compliance with European directives 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK) and 2006/42/CE (S.l. 2008/1597 in UK)
are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.
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GARANTIEVORSCHRIFTEN

Die Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garantiert ihren Kunden die Anwendung aller in der européischen Richtlinie 1999/44/
EG enthaltenen Rechte. Insbesondere sind von der Garantie eventuelle Material- oder Herstellungsmangel fiir den Zeitraum von
2 (zwei) Jahren vom Datum des Originalkaufbelegs an abgedeckt. ZCS garantiert nicht das ununterbrochene oder fehlerfreie
Funktionieren des Produkts und tibernimmt keine Haftung fiir Schaden, die durch Irrtimer beim Konsultieren der Anleitungen
verursacht sind. AuBerdem gilt diese Garantie fiir Folgendes nicht: Schonheitsfehler wie Kratzer, Schnitte und Dellen;
Verbrauchsmaterialien wie Batterien, soweit der Schaden des Produkts nicht durch einen Material- oder Herstellungsmangel
bedingt ist; Schaden durch Verwendung des Produkts mit Zubehdrteilen, die nicht von ZCS hergestellt sind oder von ihr vertrieben
werden; Schaden durch Unfélle, Missbrauch, falsche Benutzung, Uberschwemmungen, Feuer, oder andere Naturereignisse bzw.
externe Ursachen; Schaden durch Arbeiten, die von Dienstleistern durchgefiihrt wurden, die nicht von ZCS autorisiert sind; oder
Schéden an einem Produkt, das ohne schriftliche Erlaubnis von ZCS modifiziert oder gedndert wurde. ZCS hat das ausschlielliche
Recht, das Produkt oder die Teile, aus denen es besteht, nach ihrem alleinigen Ermessen zu reparieren oder zu ersetzen (mit
einem neuen Ersatzprodukt oder einem Produkt, das vor kurzem berholt wurde), oder auch den gesamten Kaufpreis zuriick zu
erstatten. Bei einer Riickerstattung muss das Produkt, fiir das die Riickerstattung erhalten wurde, an ZCS zuriickgegeben werden
und wird Eigentum von ZCS. Wahrend der Garantielaufzeit sorgt ZCS in seinem alleinigen Ermessen fiir eine Reparatur oder
den Ersatz der unter normalen Nutzungsbedingungen beschéadigten Bauteile. Die Reparatur oder der Ersatz konnen auch nach
Wahl von ZCS die Verwendung von Bauteilen bzw. Einheiten einschlieRen, die vor kurzem einer Uberholung unterzogen worden
sind. ZCS behalt sich aulRerdem das Recht vor, Ersatzgerate, Teile, oder Komponenten von vergleichbarem Wert und Design
zu verwenden. Die Kosten fiir die Teile und Kosten fiir Reparatur- oder Ersetzungsarbeiten gehen nicht zu Lasten des Kunden,
diesem werden nur die Versandkosten in Rechnung gestellt. Wenn ein Produkt oder ein Bauteil ausgetauscht wird, dann wird
jedes Ersatzelement Eigentum des Benutzers, das ausgetauschte Element dagegen wird je nach Fall Eigentum von ZCS. Diese
Garantie schmalert nicht die Rechte des K&ufers, die von den anwendbaren geltenden nationalen Gesetzen festgelegt sind, dies
unter Beibehaltung der Auflagen zu Lasten des Kéaufers, die fiir die Inanspruchnahme der Garantie gelten. Die auf das Land des
Kaufs beschrankte Garantie gilt als in Anspruch genommen, wenn dieses Recht an der Verkaufsstelle, bei welcher der Roboter
gekauft wurde, oder beim nachstgelegenen Kundendienstzentrum ausgeiibt wird. Der mangelhafte Roboter muss personlich
beim Verkaufer oder beim nachstgelegenen Kundendienstzentrum zuriickgegeben werden. Im Fall einer Riickgabe per Versand
auf Kosten des Kadufers muss der Roboter in seine Originalverpackung verpackt sein und es muss ihm eine Kopie der Rechnung
oder des Kaufbelegs beiliegen, auf der das Kaufdatum, die Seriennummer und die Beschreibung des Problems vermerkt sein
mussen.

BEDINGUNGEN UND EINSCHRANKUNGEN beschrankte Garantie fiir die ersten 24 Nutzungsmonate;

- die Motoren haben eine Garantie von 2 Jahren bzw.
3000 Betriebsstunden.

e Beziiglich der Anwendungsmodalitdten dieser Garantie

und fiir jedwede Informationen wenden Sie sich an lhre ANFORDERUNG DES KUNDENDIENSTES IM
Verkaufsstelle. GARANTIEFALL

¢ Diese Garantie gilt nur, wenn:

- das defekte Produkt zusammen mit der lesbaren
Originalrechnung oder des Kaufbelegs vorgelegt wird,
auf denen das Kaufdatum und der Name des Verkaufers
vermerkt sind.

Fir die Anforderung des Kundendienstes im Garantiefall und
fiir spezifische Anweisungen, wo und wie das Produkt an ZCS
fir den Kundendienst zuriickzugeben ist, wenden Sie sich an
die Verkaufsstelle, bei welcher der Roboter gekauft wurde,
oder an das nachstgelegene Kundendienstzentrum. Zur
* Diese Garantie verfallt, wenn: Inanspruchnahme der Garantie wird vom Kaufer das Original
oder eine Kopie der Rechnung oder des vom urspriinglichen
Héandler ausgestellten Kaufbelegs fiir das Produkt verlangt.
Die Garantie ist auf das Land beschrankt, in dem die ZCS oder
die autorisierten Handler urspriinglich das Produkt verkauft
haben.

- das Produkt nicht in Einhaltung der Nutzungs- und
Wartungsanweisungen benutzt wird;
- die Installation bzw. die Nutzung nicht den
Nutzungsanweisungen entspricht;
- die Seriennummer geldscht oder unlesbar gemacht wird;
- irgendein nicht autorisiertes Peripheriegerat benutzt,
oder das Produkt modifiziert wird; WEITERE DEFINITIONEN
- nicht Originalersatzteile oder Original-Zubehorteile

verwendet werden; Beistand vor Ort
- ein Bauteil oder ein Zubehdr manipuliert wird; e Der Kunden hat fir das Produkt kein Anrecht auf Beistand
- die Wartungsarbeiten vom Kunden selbst oder von nicht vor Ort, auch nicht wahrend der Garantielaufzeit.
autorisierten Dritten durchgefiihrt werden; _ * Falls die Notwendigkeit eines Eingriffs vor Ort eintreten
- am Roboter, am Netzgerdt, an der Aufladestation, sollte, werden dem Kunden die Fahrtkosten sowie der
oder an den Zubehdrteilen Defekte vorhanden sind, Stundensatz des Kundendienstzentrums in Rechnung
die durch Witterungsbedingungen verursacht sind wie gestellt.
Blitzen, Lawinen, Erdrutsche, StromstoRe, elektrische Ratschlige
Entladungen, Ungewitter, Uberschwemmungen, 9

e Bewahren Sie die Originalverpackung auf.

e Bewahren Sie die Rechnung oder den Kaufbeleg auf
e Ausschluss und Einschrankungen der Garantie: (ansonsten verféllt die Garantie).

- von der Garantie ausgeschlossen sind die Teile, die Achtung
infolge der Benutzung einem Verschlei unterliegen, * Der Kunde ist verpflichtet, das Anleitungshandbuch
wie etwa Biirsten, Flihrungskabel, Schneidklinge, Nagel, aufmerksam durchzulesen und sich strikt an die darin
Riemen, Rader, Verbindungskabel und -schniire; enthaltenen Anweisungen zu halten.

- aulere Kunststoffteile und -halterungen, die keinen
Herstellungsmangel aufweisen. Die Verfarbung der
Kunststoffteile aus naturbedingten Griinden oder durch
chemische Stoffe;

- die Batterie hat eine nur auf Herstellungsméangel

Naturkatastrophen, usw.
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